thager

Programa de aplicacion e -
4 7 Fabricantes i )
Wt Modulo 2 -4 -6-8-10 - 16 - 20 salidas ON/OFF
Caracteristicas eléctricas/mecanicas: consulte el manual del producto
P
Producto por
Referencia del . ‘o Ref. del programa de |cable =mm
Designacion del producto L .
producto aplicacion Producto porradio
«
4 salidas ON/OFF 16A cargas STXA604D
TXAB04D capacitivas 230V AC Versién 1.x =i
TXA606B 6 salidas ON/OFF 10A 230V AC
STXA606x —
TXAB06D 6 salidas ON/OFF 16A cargas Version 1.x
capacitivas 230V AC
TXA608B 8 salidas ON/OFF 10A 230V AC
STXA608x —
TXAG08D 8 salidas ON/OFF 16A cargas Version 1.x
capacitivas 230V AC
TXA610B 10 salidas ON/OFF 10A 230V AC
STXA610x —
TXA610D 10 salidas ON/OFF 16A cargas Version 1.x
capacitivas 230V AC
/—J 16 salidas ON/OFF 16A cargas STXM616D
| (R TXM616D capacitivas 230V AC Versién 1.x —-
;" N ;i'nuunu 00
20 salidas ON/OFF 16A cargas STXM620D
TXM620D capacitivas 230V AC Versién 1.x =i
\ y .
J TXBGO2F 2 salidas ON/OFF 10A 230V AC, STX!?>’602F —
. empotrar Version 1.x
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1. Generalidades

1.1 Acerca de este manual

El objetivo de este manual es describir el funcionamiento y la configuracién de los dispositivos KNX a través del programa ETS o
del programa Easy tool.

Se compone de 4 partes:
- Una presentacion general.
- Los parametros y objetos KNX disponibles.
- Los parametros Easy tool disponibles.
- Un anexo que recuerda las caracteristicas técnicas.

1.2 Aspecto del programa ETS

1.2.1 Compatibilidad ETS

Los programas de aplicaciones se encuentran disponibles para ETS4 y ETS5. Se pueden descargar desde nuestro sitio de
Internet bajo la referencia del producto.

Version ETS Extension de los archivos compatibles
ETS4 (V4.1.8 o superior) * knxprod
ETS5 * knxprod

1.2.2 Programa de aplicacion implicado

Programa de aplicacion Referencia del producto
STXA604D TXA604D
STXAB06x TYA606B/D
STXAB08x TYA608B/D
STXA610x TYA610B/D
STXM616D TXM616D
STXM620D TXM620D
STXB602F TXB602F

1.3 Aspecto del programa Easy tool

Este producto también puede configurarse con la herramienta de configuracién TXA100. Se compone de un servidor de
configuracion TJA665. Es imperativo realizar una actualizacion de la version del programa del servidor de configuracion.
(Consulte el manual del instalador TXA100).

TXA604D - TXA606B/D - TXA608B/D - TXA610B/D 4 6T 8719-00c
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2. Presentacion general

2.1 Instalacion del producto

2.1.1 Esquema general

KNX - TXA604D

Interruptor KNX TXA606B/D

Detector KNX

il

Interruptor radio

TXM616D

5

Detector radio

TXM620D

Carga conectada

| TXB602F

ETHERNET

Servidor local

Pantalla tactil Tableta tactil

Smartphone

TXA604D - TXA606B/D - TXA608B/D - TXA610B/D 5
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2.1.2 Descripcion del aparato
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Tecla iluminada modo de funcionamiento
manual/tecla de programacion

Conexion de la(s) carga(s)

Cable de conexién del bus KNX/
conexién entradas

Interruptor deslizante auto/&
Borne de conexion de bus KNK
Conexiones cargas
Portaetiqueta

Tecla de programacion iluminada

Tecla de mando para el modo de funciona-
miento manual para cada salida con LED de
estado

Conexiones de la tension de conmutacion
Conexién del suministro de red (solo en la
versién de 8 elementos)

La estructura basica de las versiones de 4/2
elementos, 6/3 elementos y 10/5 elementos es
analoga a la de la version de 8/4 elementos.

) Conmutador deslizante auto1/auto2/& 1/
&2

) Borne de conexion de bus KNX

) Conexiones de cargas

) Portaetiqueta

) Tecla de programacion iluminada

)

Tecla de mando para el modo de funciona-
miento manual para dos salidas con LED de
estado

En las versiones de 20/10 elementos, la estruc-
tura basica se corresponde con la variante de
dispositivo de 16/8 elementos.

autoi Permite visualizar las salidas de 1 a 8 (de 1 a 10) mediante los LED de estado.
auto2 Permite visualizar las salidas de 9 a 16 (de 11 a 20) mediante los LED de estado.

y Permite controlar las salidas de 1 a 8 (de 1 a 10) mediante los botones pulsadores de
> control manual.

5 Permite controlar las salidas de 9 a 16 (de 11 a 20) mediante los botones pulsadores de
> control manual.

TXA604D - TXA606B/D - TXA608B/D - TXA610B/D
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2.1.3 Direccionamiento fisico
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Para realizar el direccionamiento fisico o comprobar la presencia del bus, pulse el botén pulsador luminoso (véase capitulo 2.1.2

para localizar el boton).

Indicador encendido = presencia del bus y producto en direccionamiento fisico.

El producto permanece en direccionamiento fisico hasta que la direccidn fisica se transmite por ETS. Una segunda pulsacion
permite salir del modo de direccionamiento fisico. El direccionamiento fisico puede realizarse en modo Auto o en modo Manu.

2.1.4 Conexion

TXB602F

Conexidn de las cargas de tipo iluminacion

Conexion de las cargas de tipo motor de persiana enrollable

+ — Bus KNX

iﬂ 30vDC
I

$1/82/Addr KNX+ /RD

@ @ KNX- /BK
In1/GN
Com WH

In2/YE

A — Bus KNX

ﬂ 30VvDC

KNX+ /RD

In2/YE

S
>

TXA6..B/D

TXM6..D

L1
L2

N

| c S —

L1

L3

:
Istilizzseszssszsssza
OJ ] (sm ] = o]
NlN Alnlnlnlnlnlnln
N L 1 15

3 5 7 9 1 13
C1 _C2 C3 C4 C5 C6 C7 Cs8
IT

C1 C3 C5 C7
= D 00 0D @

D o
d»
q
q
q
qd
g

*DﬂHﬁWEFX X xux  asaBan
-9

LT

G00PP0R00000G000

& o O 03 03

y —

[16050000060006000

.l ol |5

KNX

TXA604D - TXA606B/D - TXA608B/D - TXA610B/D
TXM616D - TXM620D - TXB602F

7 6T 8719-00c



:hager

2.2 Funcion del producto
Los relés de salida del dispositivo pueden usarse de 2 diferentes maneras.

ON/OFF

- Cada relé de salida se usa de manera independiente para la conmutacion de la carga.
Persiana/toldo

- Cada par de salidas foma un canal persiana/toldo.
Un uso mixto de los dos modos es posible.

Aviso: Los dispositivos se entregan en modo de funcionamiento ON/OFF. Al conecatar las

A persianas o los todos, compruebe que los dos contactos no se activan al mismo tiempo!
2.2.1 ON/OFF
pd e
Corte 5 Forzado 5
g o
— Alta 2 Alta <
) )
g 3
- ) o
A . A
D Baja D Baja
@ MODULO DE
_ SALIDA
. 2-a P
Funciones basicas* | <
B
Alta o
-
Salida ON/OFF §
w
A -
- D Baja
* ON/OFF - Temporizacién - Escena: La ultima orden recibida tendra la prioridad.
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Los programas de aplicacion permiten configurar individualmente las salidas de los productos. Las funciones principales son las
siguientes:

m ON/OFF

La funcién ON/OFF permite encender o apagar un circuito de iluminacién. La orden puede proceder de interruptores, de botones
pulsadores o de otras entradas de 6rdenes.

B Temporizacion

La funcion Temporizacion permite encender una salida con una duracion ajustable. Un preaviso de extincion ajustable indica el
final de la temporizacién con una inversion del estado de la salida durante 1 s. La duracién de la temporizacion puede ajustarse
con el bus KNX.

B Forzado

La funcion Forzado permite forzar una salida a un estado definido. El forzado se activa a través de objeto(s) de formato 2 bit.
Prioridad: Corte > Forzado > Funcién basica.
Aplicacion: conservacion de una iluminacidon encendida por razones de seguridad.

B Automatisme

La funcién Automatismo permite controlar una salida en paralelo de la funcidon ON/OFF. Las dos funciones tienen el mismo nivel
de prioridad. La ultima orden recibida actuara sobre el estado de la salida.
Un objeto de control adicional se utiliza para activar o desactivar el automatismo.

m Corte

La funcion Corte permite forzar una salida en OFF. El corte se activa a través de objeto(s) de formato 1 bit.

Prioridad: Corte > Forzado > Funcién basica.

Esa orden tiene la maxima prioridad. Ninguna otra orden se tiene en cuenta si el modo esta activo. El estado de la salida se
memoriza pero no se aplica. Al final del corte, la salida conmuta en el estado tedrico sin Corte (memorizacion).

B Escena

La funcion Escena permite agrupar un conjunto de salidas que pueden ponerse en un estado predefinido ajustable. Una escena
se activa al pulsar un solo boton-pulsador.

Una escena se activa a través de objeto(s) de formato 1 byte.

Cada salida puede integrarse en 64 escenas diferentes.

B Modo manual

El modo manual permite aislar el producto del Bus. En ese modo, se puede forzar localmente cada una de las salidas.
Nota: El modo manual no se encuentra disponible con el médulo 2 salidas ON/OFF (TXB602F).

B Indicacion estado
La funcién Indicacion estado transmite el estado de cada contacto de salida en el bus KNX.

Objetos de comunicacion

ON/OFF

Temporizacion

Escena

Forzado 1 Salida ON/OFF

Estado automatismo desactivacion

=
KNX

Indicacion estado ON/OFF

ON/OFF automatismo

Indicacion de estado forzado

Automatismo desactivacion

Corte
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2.2.2 Persiana/toldo

pd e
Alarma 5 Forzado s
a a
L] (4]
- Alta ° Alta °
) 5]
= g
8 8
- ) o
A . A .
D Baja D Baja

MODULO DE
2 = SALIDA

U v

Salida persiana toldo Funciones basicas*

Alta

¢ pepuoud op [oAIN

Baja

- O

* Subir/bajar - Inclinacién/stop - Posicion en % - Posicion lamas (0-100%) - Escena: La Ultima orden recibida tendra la prioridad.

Los programas de aplicacion permiten configurar individualmente las salidas de los productos. Las funciones principales son las
siguientes:

B Subir/bajar

La funcién Subir/Bajar permite hacer subir o bajar una persiana enrollable, una persiana de lamas inclinables, un toldo, una
persiana veneciana, etc.

Esta funcién también permite abrir o cerrar las cortinas eléctricas.

La orden puede proceder de los botones-pulsadores (pulsacion larga), de los interruptores o de los automatismos.

B Inclinacion de las lamas/Stop

La funcion Inclinacion de las lamas/Stop permite inclinar las lamas de una persiana o detener un movimiento en curso. Esta
funcién permite modificar la ocultacion o redirigir los rayos luminosos del exterior.

La orden procede de los botones-pulsadores: Pulsacion corta del botdn pulsador Subir/Bajar.

TXA604D - TXA606B/D - TXA608B/D - TXA610B/D 10 6T 8719-00c
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m Stop

La funcion Stop permite detener el recorrido de una persiana o de un estor. Para un estor, esta funcion no realiza ninguna
inclinacion de las lamas.

B Escena

La funcién Escena permite agrupar un conjunto de salidas que pueden ponerse en un estado predefinido ajustable. Una escena
se activa al pulsar un solo boton-pulsador. Una escena se activa a través de objeto(s) de formato 1 byte.
Cada salida puede integrarse en 64 escenas diferentes.

B Forzado

La funcion Forzado permite forzar una salida a un estado definido.
Prioridad: Alarma > Forzado > Funcion basica.

Aplicacion: Mantener la posicion de una persiana por motivos de seguridad.

m Alarma

La funcion Alarma permite colocar una persiana enrollable o un toldo en un estado predefinido ajustable.
Prioridad: Alarma > Forzado > Funcidn basica.

Se pueden ajustar hasta 3 alarmas (Alarma 1 - Alarma 2 - Alarma 3).

La alarma impide cualquier accién hasta el envio de una orden de final de alarma.

B Automatisme

La funcion Automatismo permite controlar una salida en paralelo de la funcién Subir/bajar o Inclinacion de las lamas/stop.
Las funciones tienen el mismo nivel de prioridad. La ultima orden recibida actuara sobre el estado de la salida.
Un objeto de control adicional se utiliza para activar o desactivar el automatismo.

B Modo manual

El modo manual permite aislar el producto del Bus. En ese modo, se puede forzar localmente cada una de las salidas.
Nota: El modo manual no se encuentra disponible con el médulo 2 salidas ON/OFF (TXB602F).

B Indicacién estado

La funcién Indicacion estado permite enviar al bus:
* Indicacion posicién en %: Indica la posicion de la persiana enrollable o del toldo.
¢ Indicacién posicion lamas en %: Indica la inclinacién de la persiana.
* Posicion alta o baja alcanzada: Indica la llegada a la posicion alta o baja.

Objetos de comunicacién

Subir/bajar

=3
=}
=
D
Q.
=
@
2
<)
o]
—~
ie)
=
o
Q
o
=
=1
)
2

Stop (puls. corta)

Posicion en %

Indicacion posicién en %

Posicién lamas (0-100%)

Escena Indic. posicién lamas en %

Forzado Posicién alta alcanzada

1 Salida persiana
toldo

)

Posicién baja alcanzada
Alarma 1
Indicacion de estado forzado
Alarma 2

Alarma 3 Estado automatismo desactivacion

Posicién en % automatismo

Posicién lamas en % automatismo

Automatismo desactivacion
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3.1 Parametros

3.1.1 Modo de funcionamiento de las salidas

Este parametro permite definir el modo de funcionamiento de los relés de salida.
Los parametros siguientes se encuentran disponibles:

ON/OFF

:hager

3. Programacion mediante ETS

El funcionamiento de los diferentes dispositivos solamente difiere segun el nimero de salidas. Por este motivo, la descripcion
siempre hace referencia solamente a un producto o a una salida.

- Cada relé de salida se usa de manera independiente para la conmutacion de la carga.

Persiana/toldo

- Cada par de salidas foma un canal persiana/toldo.

Salidas 110 Funciones Funcién 51-52 ) ON/OFF (@) Persiana y tolda
Salidas 1-10 : Parametros fijos
Funcign 53-54 ) ON/OFF ) Persiana y toldo
+ Salidal
Funcién $3-56 ) ON/OFF ) Persiana y toldo
+ Salida 2
+ Salida3 Funcién §7-58 ) ON/JOFF | Persiana y toldo
+ Salida 4 Funcidn $9-510 | ON/OFF | Persiana y toldo
+ Salida 5
+ Salida6
+ Salida7
+ Salida 8
+ Salida9
+ Salida 10
+ Informacion
Parametro Descripcion Valor
Funcién Sx-Sy Las salidas se usan para la conmutacion ON/OFF. ON/OFF*
Las salidas se usan para el control de la persiana y del toldo. Una Persiana y toldo
salida para subir y la otra para bajar.

La afectacion de las salidas se parametra de la siguiente manera:

ON/OFF

Persiana y toldo

Funcion S1-S2

Salida 1: ON/OFF
Salida 2: ON/OFF

Salida 1-2: Persiana y toldo

Funcién S3-S4

Salida 3: ON/OFF
Salida 4: ON/OFF

Salida 3-4: Persiana y toldo

Funcién S5-S6

Salida 5: ON/OFF
Salida 6: ON/OFF

Salida 5-6: Persiana y toldo

Funcion S7-S8

Salida 7: ON/OFF
Salida 8: ON/OFF

Salida 7-8: Persiana y toldo

Funcién S9-S10

Salida 9: ON/OFF
Salida 10: ON/OFF

Salida 9-10: Persiana y toldo

* Valor por defecto
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TXM616D - TXM620D - TXB602F

12

6T 8719-00c



3.1.2 Parametros fijos

Los parametros fijos no cambian y definen el modo de funcionamiento de los relés de las salidas.

3.1.2.1 General

hager

Parametro Descripcion Valor
Contacto salida Al recibir una orden ON: NA
El relé de salida se cierra.
Sustituir parametros al Los valores memorizados en el dispositivo se sustituyen por los del | Activo

descargar (escenas)

proyecto ETS en la proxima descarga.

Estado tras forzado

Al final del forzado, la salida:
Vuelve al estado que estaba activo antes del forzado.

Estado anterior a inicio
forzado

3.1.2.2 ON/OFF

Parametro

Descripcion

Valor

Estado tras la descarga

El estado de las salidas no cambia tras una descarga de los
parametros ETS.

Nota: Las salidas no cambian durante una descarga de los
pardametros ETS.

Mantener estado

Estado tras corte de bus

El estado de las salidas no cambia al volver el bus.

Nota: El producto se reinicia al volver el bus. Las funciones
prioritarias, presentes antes del corte de bus, ya no estan activas
(Corte, Forzado).

Mantener estado

3.1.2.3 Persiana/toldo

Parametro

Descripcion

Valor

Estado tras la descarga

Se mantiene la posicion que existia antes de la descarga.

Nota: Las salidas no cambian durante una descarga de los
pardametros ETS.

Mantener estado

Estado tras corte de bus

Se mantiene la posicién antes del corte del bus.

Nota: El producto se reinicia al volver el bus. Las funciones
prioritarias, presentes antes del corte de bus, ya no estan activas
(Alarma, Forzado).

Mantener estado

Posicién tras alarma

Pasa a la posicidon que existiria si ninguna alarma hubiera tenido
lugar.

Estado tedrico sin alarma

TXA604D - TXA606B/D - TXA608B/D - TXA610B/D 13
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3.1.3 Funciones de las salidas ON/OFF

3.1.3.1 Temporizacion

La funcién Temporizacién permite encender un circuito de iluminacidon durante un tiempo configurable. La temporizacion puede
interrumpirse antes del final del tiempo ajustado. Un preaviso de extincion ajustable indica el final de la temporizacién con una
inversion del estado de la salida durante 1 s.

Temparizacion I:‘
Curacién temporizacion 2 min =
Preaviso de extincion 30s -
Parametro Descripcion Valor
Duracién temporizacion Este parametro define la duracién de la temporizacion. Inactivo, 1s,2s,3s,5s,
10s,15s,20s,30s,45s,
1 min, 1 min15s, 1 min 30
s,2min*,2min 30 s, 3
min, 5 min, 15 min, 20 min,
30 min,1h,2h,3h,5h,
12h,24 h
Parametro Descripcion Valor
Preaviso de extincion Este parametro define la duracion del preaviso de extincion. Inactivo, 15 s, 30 s*, 1 min

Principio de funcionamiento:

Control T Inicio Inicio T FinT Inicio T T Inicio T Fin
; . t

T T
1 |

& > i > < >

< < r | < >

Tm ' ! Tm ! ! ; Tm

]
Salida ':l i ':l
T : T
o p | p :
Indicacion estado ON/ ON T OFF T ONT OFFT ON T OFF I
OFF

Tm: Duracion temporizacion
Tp: Tiempo de preaviso

Nota: Si la duracion del preaviso de extincion es superior a la duracion de la temporizacion, el preaviso de extincion no se
realizara.

* Valor por defecto
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Objetos de comunicacién:

3.1.3.2 Forzado

2 - Salida 1 - Temporizacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)

12 - Salida 2 - Temporizacion
22 - Salida 3 - Temporizacion
32 - Salida 4 - Temporizacion
42 - Salida 5 - Temporizacion
52 - Salida 6 - Temporizacién
62 - Salida 7 - Temporizacion
72 - Salida 8 - Temporizacion
82 - Salida 9 - Temporizacion

92 - Salida 10 - Temporizacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)

La funciéon Forzado permite forzar una salida a un estado definido.
Prioridad: Corte > Forzado > Funcion basica.
Al final del forzado, la salida vuelve al estado que tenia antes del forzado (Funcién memorizacion).

El dispositivo reacciona con los telegramas recibidos a través del objeto Forzado segun la tabla siguiente:

(1
(1
(1
(1 Bit—1.001 DPT_Switch
(1
(1
(1
(1

Bit — 1.001 DPT_Switch
Bit — 1.001 DPT_Switch
Bit — 1.001 DPT_Switch

Bit — 1.001 DPT_Switch
Bit — 1.001 DPT_Switch
Bit — 1.001 DPT_Switch

)
)
)
)
)
)
)
Bit — 1.001 DPT_Switch)

:hager

Telegrama recibido en el objeto forzado
Valor binario Comportamiento de la
Valor salida
hexadecimal Bit 1 (MSB) Bit 0 (LSB)
00 0 0 Final del forzado
01 0 1 Final del forzado
02 1 0 Forzado OFF
03 1 1 Forzado ON
Principio de funcionamiento:
Forzado ON Forzado ON Final del forzado Final del forzado
Control de forzado A
Final del forzado Forzado Forzado
OFF OFF
T T T T T T > t
1 1 1 1 1 1 1
] 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
1 ' : r : : :
Salida : i i
1 1 ]
i i i -
0 1 1 1 1 1 1 >t
1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
' i \ : : ; :
Indicacién estado ON/OFF ON OFF ON OFF ! : !
i i :
1 1 1
n ' T ' v ' >t
1 1 1 1 1 1
i i ! i H i
Acti
Indicacion de cive
estado forzado
Inactivo
>t
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Objetos de comunicacién:

3 - Salida 1 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control)

13 - Salida 2 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control
23 - Salida 3 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control
33 - Salida 4 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control
43 - Salida 5 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control
53 - Salida 6 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control
63 - Salida 7 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control
73 - Salida 8 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control

(

83 - Salida 9 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control

)
)
)
)
)
)
)
)

93 - Salida 10 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control)
4 - Salida 1 - Indicacion de estado forzado (1 Bit — 1.011 DPT_State)

14 - Salida 2 - Indicacion de estado forzado
24 - Salida 3 - Indicacion de estado forzado
34 - Salida 4 - Indicacion de estado forzado
44 - Salida 5 - Indicacion de estado forzado
54 - Salida 6 - Indicacion de estado forzado
64 - Salida 7 - Indicacion de estado forzado
74 - Salida 8 - Indicacion de estado forzado
84 - Salida 9 - Indicacion de estado forzado

94 - Salida 10 - Indicacion de estado forzado (1 Bit — 1.011 DPT_State)

3.1.3.3 Automatisme

Bit—1.011
Bit—1.011
Bit—1.011
Bit—1.011
Bit—1.011
Bit—1.011
Bit—1.011
Bit—1.011

La funcién Automatismo permite controlar una salida en paralelo de la funcion ON/OFF.
Las dos funciones tienen el mismo nivel de prioridad. La ultima orden recibida actuara sobre el estado de la salida.

Un objeto de control adicional se utiliza para activar o desactivar el automatismo.

DPT_State)
DPT_State)
DPT_State)
DPT_State)
DPT_State)
DPT_State)
DPT_State)
DPT_State)

:hager

Ejemplo: cuando una salida es controlada por un botén-pulsador y en paralelo por un automatismo (temporizador, interruptor
crepuscular, estacién meteoroldgica...) se puede desactivar el automatismo por motivos de comodidad (vacaciones, fiestas...).

Automatismo

Automatisme desactivacion

TXA604D - TXA606B/D - TXA608B/D - TXA610B/D
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N

. ‘ . ! ! >

N 5 % E E

ON/OFF : 14[ 1T OT 1]A | | oI '

automatismo | ; ! ' :
: : : : : | i —>t

N 1 | : ‘. ‘. | ' ;

Automatismo ! i | | i | | i

desactivacion T'”acﬁ‘m | TAC‘W° | | . : Tlnactivo :
- — R S — R

A I : | s ; :

Estado li : ; : : : : ; |
automatismo InacI ivo : Ac“: 0 : : | : Inactivo :
desactivacion . : ; : L : : ! >

1 ! | ] I | [ ] !
Salida
0 >t
Objetos de comunicacion: 6 - Salida 1 - ON/OFF Automatisme (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
16 - Salida 2 - ON/OFF Automatisme (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
26 - Salida 3 - ON/OFF Automatisme (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
36 - Salida 4 - ON/OFF Automatisme (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
46 - Salida 5 - ON/OFF Automatisme (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
56 - Salida 6 - ON/OFF Automatisme (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
66 - Salida 7 - ON/OFF Automatisme (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
76 - Salida 8 - ON/OFF Automatisme (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
86 - Salida 9 - ON/OFF Automatisme (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
96 - Salida 10 - ON/OFF Automatisme (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
Objetos de comunicacion: 7 - Salida 1 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
17 - Salida 2 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
27 - Salida 3 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
37 - Salida 4 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
47 - Salida 5 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
57 - Salida 6 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
67 - Salida 7 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
77 - Salida 8 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
87 - Salida 9 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
97 - Salida 10 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
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Objetos de comunicacién:

3.1.3.4 Corte

:hager

8 - Salida 1 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)

18 - Salida 2 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
28 - Salida 3 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
38 - Salida 4 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
48 - Salida 5 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
58 - Salida 6 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
68 - Salida 7 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
78 - Salida 8 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
88 - Salida 9 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)

98 - Salida 10 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)

La funcion Corte permite forzar una salida en OFF. El corte se activa a través de objeto(s) de formato 1 bit.
Prioridad: Corte > Forzado > Funcién basica.

Esa orden tiene la maxima prioridad. Ninguna otra orden se tiene en cuenta si el modo esta activo. El estado de la salida se
memoriza pero no se aplica. Al final del corte, la salida conmuta en el estado tedrico sin Corte (memorizacion).

Ejemplo: Funcion Corte

AN\
ON/OFF 1 T 0 T 1 T 0 T
1 1 t
1 1
1 1
1 1
: :
Corte [° : 1 1 0 0 :
1 1
. i : . t
: : : |
1 1
Salida
0 > t
1 1 1 1
N : : : -
Indicacion estado ON/ on 1 OFF 1 ON T o 1
OFF
>t
Objetos de comunicacion: 9 - Salida 1 - Corte (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
19 - Salida 2 - Corte (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
29 - Salida 3 - Corte (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
39 - Salida 4 - Corte (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
49 - Salida 5 - Corte (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
59 - Salida 6 - Corte (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
69 - Salida 7 - Corte (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
79 - Salida 8 - Corte (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
89 - Salida 9 - Corte (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
99 - Salida 10 - Corte (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
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3.1.3.5 Escena

Parametro

Escena

MNimero de escenas utilizadas 8
Escena 1 I:‘
Estado de la salida para escena 1 CFF @ ON
Escena 2
Escena 3
Escena 4
Escena 5
Escena &
Escena 7
Escena 8
Descripcion

:hager

Valor

NuUmero de escenas
utilizadas

Este parametro define el nimero de escenas usadas.

8*-16-24-32-48-64

Nota: Si el numero de escena recibido en el objeto escena es mas grande que el nimero maximo de escena, el estado de la

salida no cambia.

Parametro

Descripcion

Activa escena X

Este parametro permite la activacion de la escena implicada.

Parametro

Descripcion

Valor

Estado de la salida para
escena X

En la activacion de la escena X, la salida:

Conmuta en On.

Conmuta en Off.

ON*

OFF

X=1a64

Nota: Cada salida dispone de 64 escenas como maximo, segun el pardmetro Numero de escenas utilizadas.

* Valor por defecto
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Objetos de comunicacién:

5 - Salida 1 - Escena (1 Byte — 17.001 DPT_SceneNumber)
DPT_SceneNumber
DPT_SceneNumber
DPT_SceneNumber
DPT_SceneNumber
DPT_SceneNumber
DPT_SceneNumber
DPT_SceneNumber
DPT_SceneNumber

15 - Salida 2 - Escena (1 Byte — 17.001
25 - Salida 3 - Escena (1 Byte — 17.001
35 - Salida 4 - Escena (1 Byte — 17.001
45 - Salida 5 - Escena (1 Byte — 17.001
55 - Salida 6 - Escena (1 Byte — 17.001
65 - Salida 7 - Escena (1 Byte — 17.001
75 - Salida 8 - Escena (1 Byte — 17.001
(

85 - Salida 9 - Escena (1 Byte — 17.001

:hager

95 - Salida 10 - Escena (1 Byte — 17.001 DPT_SceneNumber)

Principio de funcionamiento:

ON ON OFF
ON/OFF
i - . t
1 ! |
i ! i
1 I 1
Indicacién estado ON/OFF ON I OFF T ON T OFF T ON T
| t
i i | [
I 1 I
I 1 | i
AEscena 1 Escena 1 : Escenq 1 Escena 1
Memorizacion memorizacion I ejecucién: I memorizacion ejecucion
I 1
1 1 1
} | | L t
[ ! 1 : 1 : !
: ! : ' ' . :
1 L : I
Salida i !
! 1
0 X ' t

Aprendizaje y memorizacion de las escenas
Este proceso permite modificar y memorizar una escena. Por ejemplo, mediante accion local en los botones-pulsadores situados
en la habitacién o mediante el envio de valor procedente de una interfaz de visualizacion.

Para el inicio o la memorizacion de escenas, se deben transmitir los valores siguientes:

Numero escena Inicio de la escena Memorizacién de la
(Valor del objeto: 1 byte) escena
(Valor del objeto: 1 byte)

1-64 = Numero escena -1 = Numero escena +128
Ejemplos

1 0 128

2 1 129

3 2 130

64 63 191
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Memorizacién de una escena con el botdn-pulsador situado en la habitacion.
* Active la escena con una pulsacién corta en el emisor que activa la escena.
* Ponga las salidas (lluminacion, Persianas...) en el estado deseado con los controles locales habituales (botdn-pulsador,
mando a distancia...).
* Memorice el estado de las salidas con una pulsacién larga de méas de 5 s en el emisor que activa la escena. La
memorizacion se indica con la activacion momentanea de las salidas.

<1s 75%.% I %-50% >5s
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3.1.4 Funciones de las salidas persianas/toldos

Posicionamiento de las lamas horizontales
Los accionadores con motores de persianas con 2 finales de carrera permiten alcanzar una posicion determinada de la

proteccion solar a través de un ajuste especifico en porcentaje. El final de carrera alto (proteccién solar completamente
levantada) se controla a través del valor "0%" o el especificado como estado.

Proteccion solar (lamas) completamente subida (Final de carrera alto: 0%)

Objeto: Posicion en %

Si se requiere la posicidn baja, el accionador de la persiana especifica este dato como posicion para la proteccion solar 100% o
el alcance del final de carrera bajo (Proteccion solar totalmente bajada). Se identifica mediante este valor. Si una persiana
desciende desde el final de carrera alto, las lamas basculan primero a una posicion casi vertical y la proteccion solar desciende
hasta el final de carrera bajo con las lamas cerradas.

Si la persiana se encuentra en el final de carrera bajo y las lamas estan completamente cerradas, la posicion de la lamas se
define como vertical e igual a 100%. Sin embargo, las lamas completamente cerradas no suelen mostrar una posicion
perfectamente vertical (« = 180°), sino que forman un pequefo angulo con la vertical.

Proteccion solar y lamas cerradas (Final de carrera bajo: 100%, Posicion de las lamas:
100%)

Objeto: Posicion en %

A partir de su posicién vertical (completamente cerradas, 100%), las lamas pueden orientarse hasta la posicién horizontal
(completamente abiertas, 0% o a = 90°) En este caso, el motor de persiana usado determina si esta modificacion de la posicion
puede realizarse de manera fluida mediante encadenamiento de varios minipasos sucesivos de inclinacidn o si esta modificacion
so6lo es posible mediante algunos pasos de inclinacion (Al igual que para los motores estandar).

Lamas en posicién horizontal (0%, « = 90°)

Objeto: Posicion lamas en %

) V)]

gr///_l

Con persianas estandar, la posicion de las lamas desde la horizontal puede modificarse todavia mas, hasta que la inclinacion de
la posicion de las lamas llega a su término y empieza la subida de las persianas. En ese momento, las lamas forman un angulo
comprendido entre 0° y 90° con la vertical.
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Posicion de las lamas al principio del desplazamiento de apertura (Subir)

Objeto: Posicion lamas en %

Posicién de las lamas verticales
En el caso de una proteccion solar o visual instalada en el interior, compuesta de lamas verticales accionadas por un motor de

persiana, la posicidn en la que las lamas estan completamente abiertas se controla o se identifica como posicién de las lamas al
0%. Las lamas forman un angulo de 90° con la direccién del desplazamiento, pasando de la proteccion antideslumbramiento
completamente abierta a la proteccion antideslumbramiento completamente cerrada.

Lamas verticales completamente abiertas (Posicion de las lamas 0%)

Objeto: Posicion lamas en %

Si las lamas estan completamente cerradas, esta posicidon se controla o se identifica como posicién de las lamas al 100%. Se
trata de la posicién en la que la proteccion antideslumbramiento llega delante de la ventana, desde su final de carrera lateral. En
este caso, el angulo formado por las lamas con el sentido del desplazamiento es ligeramente > 0°.

Lamas verticales completamente cerradas (Posicién de las lamas 100%)

Objeto: Posicion lamas en %

E////

Si la proteccion antideslumbramiento vuelve a la posicion inicial (es decir, abierta), las lamas verticales se orientan en una
posicion ligeramente inferior a 180°.

Lamas verticales al principio del desplazamiento Apertura
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3.1.4.1 Seleccion de las funciones

Estos parametros estan disponibles para cada salida individualmente (Par).

:hager

= Salidas 1-2

+ Salida 3

+ Salida4

+ Salida 5

+ Salida 6

+ Salida7

+ Salida 8

+ Salida 9

+ Salida 10

+ Informacisn

Salidas 1-2 : Seleccion de fu...

Salidas 1-10 : Funcicnes

Tipe de cierre Persiana @ Persiana y toldo

Salidas 1-10 : Pardmetros fijos

Duracién de subida total 120

Duracién de bajada total 120

Cierre de los relés para inclinacion 150

Nimero total de inclinaciones 12

Indicacién estado
Estado posicién
Estado Posicion lamas en %
Pasicién alta alcanzada

Pasicién baja alcanzada

Inactivo

Alarma

Forzado

Automatisme

Escena

Segundos (s)

Segundos (s)

milisegundos

Parametro

Descripcion

Valor

Tipo de cierre

Este parametro define el tipo de cierre usado por las salidas
implicadas. Un funcionamiento de tipo persiana y toldo da acceso a
parametros adicionales para controlar la inclinacién de las lamas.

Persiana y toldo*
Persiana

* Valor por defecto
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Objetos de comunicacién: 0 - Salidas 1-2 - Subir/bajar (1 Bit — 1.008 DPT_UpDown)
20 - Salidas 3-4 - Subir/bajar (1 Bit — 1.008 DPT_UpDown)
40 - Salidas 5-6 - Subir/bajar (1 Bit — 1.008 DPT_UpDown)
60 - Salidas 7-8 - Subir/bajar (1 Bit — 1.008 DPT_UpDown)
80 - Salidas 9-10 - Subir/bajar (1 Bit — 1.008 DPT_UpDown)
2 - Salidas 1-2 - Stop (Pulsacion corta) (1 Bit — 1.007 DPT_Step)
22 - Salidas 3-4 - Stop (Pulsacion corta) (1 Bit — 1.007 DPT_Step)
42 - Salidas 5-6 - Stop (Pulsacién corta) (1 Bit — 1.007 DPT_Step)
62 - Salidas 7-8 - Stop (Pulsacion corta) (1 Bit — 1.007 DPT_Step)
82 - Salidas 9-10 - Stop (Pulsacion corta) (1 Bit — 1.007 DPT_Step)
3 - Salidas 1-2 - Posicion en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
23 - Salidas 3-4 - Posicion en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
43 - Salidas 5-6 - Posicion en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
63 - Salidas 7-8 - Posicion en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
83 - Salidas 9-10 - Posicion en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)

Nota: Estos objetos siempre estdn visibles.

Objetos de comunicacion: 1 - Salidas 1-2 - Inclinacién/stop (Pulsacién corta) (1 Bit — 1.007 DPT_Step)
21 - Salidas 3-4 - Inclinacion/stop (Pulsacion corta) (1 Bit — 1.007 DPT_Step)
41 - Salidas 5-6 - Inclinacion/stop (Pulsacion corta) (1 Bit — 1.007 DPT_Step)
61 - Salidas 7-8 - Inclinacion/stop (Pulsacion corta) (1 Bit — 1.007 DPT_Step)
81 - Salidas 9-10 - Inclinacién/stop (Pulsacion corta) (1 Bit — 1.007 DPT_Step)
4 - Salidas 1-2 - Posicion lamas en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
24 - Salidas 3-4 - Posicién lamas en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
44 - Salidas 5-6 - Posicion lamas en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
64 - Salidas 7-8 - Posicion lamas en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
84 - Salidas 9-10 - Posicion lamas en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)

Nota: Estos objetos solo se pueden visualizar cuando el parametro Tipo de cierre tiene el valor: Persiana y toldo.

Parametro Descripcion Valor

Duracién de subida total Este parametro define la duracion del cierre del contacto de salida 1...120*..500 s
para una subida completa.

Parametro Descripcion Valor

Duracion de bajada total | Este parametro define la duracion del cierre del contacto de salida 1...120*...500 s
para una bajada completa.

Parametro Descripcion Valor

Cierre de los relés para Este parametro permite definir la duracién del cierre de los contactos | 100...150*...2500 ms
inclinacion para realizar una inclinacion basica de las lamas.

Nota: Este pardmetro solo se puede visualizar cuando el pardmetro Tipo de cierre tiene el valor: Persiana y toldo.

* Valor por defecto
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Parametro
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Descripcion Valor

Numero total de
inclinaciones

Este parametro define el nimero total de inclinaciones basicas para |1...12*...50
pasar las lamas de la posicién inclinada hacia abajo a la posicién
inclinada hacia arriba.

Nota: Antes de ajustar el Numero total de inclinaciones es necesario definir la duracion del cierre de los contactos para realizar

una inclinacion bdsica de las

Nota: Este pardmetro solo se

3.1.4.2 Indicacion

La funcién Indicacion estado

lamas.

puede visualizar cuando el pardmetro Tipo de cierre tiene el valor: Persiana y toldo.

estado

permite enviar al bus:

¢ Indicacién de estado posicion en %: Indica la posicién de la persiana enrollable o del toldo.
* Indicacion posicién lamas en %: Indica la inclinacién de la persiana.
* Posicion alta o baja alcanzada: Indica la llegada a la posicion alta o baja.

Indicacién estado
Estado posicién
Estado Posicion lamas en %
Pasicién alta alcanzada

Pasicién baja alcanzada

Parametro

Descripcion

Indicacion estado

Este pardmetro permite visualizar los diferentes objetos de indicacién de estado de la
salida implicada.

Parametro

Descripcion

Estado posicion

Este parametro desbloquea el objeto Indication posicion en %.

Objetos de comunicacion:

Parametro

5 - Salidas 1-2 - Indicacién de estado posicion en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
25 - Salidas 3-4 - Indicacion de estado posicién en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
45 - Salidas 5-6 - Indicacion de estado posicion en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
65 - Salidas 7-8 - Indicacion de estado posicién en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
85 - Salidas 9-10 - Indicacion de estado posicion en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)

Descripcion

Estado Posiciéon lamas en %

Este parametro desbloquea el objeto Indic. posicion lamas en %.

Nota: Este pardmetro solo se

* Valor por defecto

puede visualizar cuando el parametro Tipo de cierre tiene el valor: Persiana y toldo.
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Objetos de comunicacién 6 - Salidas 1-2 - Indic. posicion lamas en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
26 - Salidas 3-4 - Indic. posicion lamas en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
46 - Salidas 5-6 - Indic. posicién lamas en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
66 - Salidas 7-8 - Indic. posicion lamas en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)
86 - Salidas 9-10 - Indic. posicidon lamas en % (1 Byte — 5.001 DPT_Scaling)

Parametro Descripcion
Posicion alta alcanzada Este parametro desbloquea el objeto Posicion alta alcanzada.
Objetos de comunicacion 7 - Salidas 1-2 - Posicion alta alcanzada (1 Bit — 1.002 DPT_Bool)

27 - Salidas 3-4 - Posicion alta alcanzada (1 Bit — 1.002 DPT_Bool)
47 - Salidas 5-6 - Posicion alta alcanzada (1 Bit — 1.002 DPT_Bool)
67 - Salidas 7-8 - Posicion alta alcanzada (1 Bit — 1.002 DPT_Bool)
87 - Salidas 9-10 - Posicidn alta alcanzada (1 Bit — 1.002 DPT_Bool)

Parametro Descripcion
Posicion baja alcanzada Este parametro desbloquea el objeto Posicion baja alcanzada.
Objetos de comunicacion 8 - Salidas 1-2 - Posicion baja alcanzada (1 Bit — 1.002 DPT_Bool)

28 - Salidas 3-4 - Posicion baja alcanzada (1 Bit — 1.002 DPT_Bool)
48 - Salidas 5-6 - Posicion baja alcanzada (1 Bit — 1.002 DPT_Bool)
68 - Salidas 7-8 - Posicion baja alcanzada (1 Bit — 1.002 DPT_Bool)
88 - Salidas 9-10 - Posicion baja alcanzada (1 Bit — 1.002 DPT_Bool)

3.1.4.3 Alarma

La funcién Alarma permite colocar una persiana enrollable o un toldo en un estado predefinido ajustable.
Prioridad: Alarma> Forzado > Funcion basica.

La alarma impide cualquier accién hasta el envio de una orden de final de alarma.

Se pueden ajustar hasta 3 alarmas (Alarma 1 - Alarma 2 - Alarma 3).

El cambio de estado de la salida, cuando aparece una alarma, se define con el parametro (Subir, Bajar, Posicién sin cambiar).
Si estan activados, los objetos de alarma deben indicarse de forma ciclica. El tiempo entre 2 envios debe ser inferior a 30
minutos. De lo contrario, la alarma se activa automaticamente.

Después de la alarma, la persiana o el estor vuelve a la posicidn que existiria si ninguna alarma hubiera tenido lugar.
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Alarma Alarma 1 > Alarma 2 > Alarma 3
Posicién al activar alarma 1 Mantener estado
Posicién al activar alarma 2 Mantener estado
Posicién al activar alarma 3 Mantener estado
Parametro Descripcion Valor
Alarma El objeto Alarma asi como todos los parametros

relacionados con la funcién estan:

Ocultos Inactivo*

Se visualizan para 1 objeto alarma Alarma 1

Se visualizan para 2 objetos alarma

Se visualizan para 3 objetos alarma

Alarma 1 > Alarma 2

Alarma 1 > Alarma 2 > Alarma 3

Objetos de comunicacion

Objetos de comunicacion

Objetos de comunicacién

* Valor por defecto

12 - Salidas 1-2 - Alarma 1
32 - Salidas 3-4 - Alarma 1
52 - Salidas 5-6 - Alarma 1 (1 Bit — 1.005 DPT_Alarm)
72 - Salidas 7-8 - Alarma 1 (1 Bit — 1.005 DPT_Alarm)
92 - Salidas 9-10 - Alarma 1 (1 Bit — 1.005 DPT_Alarm)

1 Bit—1.005 DPT_Alarm)
1 Bit—1.005 DPT_Alarm)

o~ o~ o~ -

13 - Salidas 1-2 - Alarma 2 (1 Bit — 1.005 DPT_Alarm)
33 - Salidas 3-4 - Alarma 2 (1 Bit — 1.005 DPT_Alarm)
53 - Salidas 5-6 - Alarma 2 (1 Bit — 1.005 DPT_Alarm)
73 - Salidas 7-8 - Alarma 2 (1 Bit — 1.005 DPT_Alarm)
93 - Salidas 9-10 - Alarma 2 (1 Bit — 1.005 DPT_Alarm)

14 - Salidas 1-2 - Alarma 3 (1 Bit — 1.005 DPT_Alarm)
34 - Salidas 3-4 - Alarma 3 (1 Bit — 1.005 DPT_Alarm)
54 - Salidas 5-6 - Alarma 3 (1 Bit — 1.005 DPT_Alarm)
74 - Salidas 7-8 - Alarma 3 (1 Bit — 1.005 DPT_Alarm)
94 - Salidas 9-10 - Alarma 3 (1 Bit — 1.005 DPT_Alarm)
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Principio de funcionamiento:
Ejemplo:

- Posicién al activar alarma 2: subir.
- Posicién al activar alarma 1: bajar.

Alarma 2

Alarma 1

100%
Salida persiana
toldo

50%

0%

Alarma 2 activada Alarmas
Alarma 1 desactivada desactivadas

Alarmas : Alarma 2 activada : Alarma 2 activada
desactivadas . Alarma 1 desactivada 1+ Alarma 1 desactivada

Cuando varias alarmas se activan al mismo tiempo, las 6rdenes asociadas a la alarma que dispone la prioridad mas elevada se
ejecutaran.

Parametro Descripcion Valor
Posicién al activar alarma | Durante la alarma X, la salida persiana/toldo:
X No cambia Inactivo*
Acciona el contacto de subida Subir
Acciona el contacto de bajada Bajar
X=1-2-3

3.1.4.4 Forzado

La funcion Forzado permite forzar una salida a un estado definido.

Prioridad: Alarma > Forzado > Funcién basica.

Sdélo una orden de final de forzado autoriza de nuevo el resto de érdenes.

Al final del forzado, la salida vuelve al estado que tenia antes del forzado (Funcién memorizacion).

El dispositivo reacciona con los telegramas recibidos a través del objeto Forzado segun la tabla siguiente:

Telegrama recibido en el objeto forzado
Valor binario Comportamiento de la
Valor salida
hexadecimal Bit 1 (MSB) Bit 0 (LSB)

00 0 0 Final del forzado

01 0 1 Final del forzado

02 1 0 Forzado para subir

03 1 1 Forzado para bajar
* Valor por defecto
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Principio de funcionamiento:

Subir/bajar

Control de forzado

. » Activo
Indicacion de

estado forzado
Inactivo

100%
Salida persiana toldo  50%

0%

Objetos de comunicacion

Subir

Bajar I

:hager

Subir T

Forzado para subir

I Final del forzado

|

orzado para bajar

Forzado para bajar

Final del
forzado

T Final del forzadoT

—p————

Estado anterior a inicio forzado

9 - Salidas 1-2 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control)

29 - Salidas 3-4 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control)

49 - Salidas 5-6 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control)

69 - Salidas 7-8 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control)

89 - Salidas 9-10 - Forzado (2 Bit — 2.002 DPT_Bool_Control)

10 - Salidas 1-2 - Indicacion de estado forzado (1 Bit — 1.011 DPT_State)
30 - Salidas 3-4 - Indicacion de estado forzado (1 Bit— 1.011 DPT_State)
50 - Salidas 5-6 - Indicacion de estado forzado (1 Bit — 1.011 DPT_State)
70 - Salidas 7-8 - Indicacion de estado forzado (1 Bit— 1.011 DPT_State)
90 - Salidas 9-10 - Indicacidn de estado forzado (1 Bit — 1.011 DPT_State)

3.1.4.5 Automatisme

La funcién Automatismo permite controlar una salida en paralelo de la funcién Subir/bajar o Inclinacién de las lamas/stop.

Las funciones tienen el mismo nivel de prioridad. La ultima orden recibida actuara sobre el estado de la salida.
Un objeto de control adicional se utiliza para activar o desactivar el automatismo.

Ejemplo: cuando una salida es controlada por un botdn-pulsador y en paralelo por un automatismo (temporizador, interruptor
crepuscular, estacién meteoroldgica...) se puede desactivar el automatismo por motivos de comodidad (vacaciones, fiestas...).

Automatismo

Automatismo desactivacion
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Subir/bajar
T Subir I Bajar T Bajar TSubir T Bajar
; T Ll T 1I t
Posicion en % i | A 100% 100% 0% 100% ; | 0% i
automatismo ! : T T T I : : T :
! 1 1 1 1
: ! . . . ; : : t
i | | i i i | i
Autom.atismo Inalctivo : Ad';tivo : ; : : 4 Inactivo 1
desactivacion : ! : ! ! ! ! !
! 1 1 1 1 1 1 1
— — : : : : : t
Lo P : : : P :
Estado | , ! ! A | ! : : : 4 |
automatismo Inactivo : Adtivo : ) : : Inactivo |
desactivacion : ] I I | l i i
, i i i i i i : t
i | i i | | i |
100% b— - ' - ' - \ - '
Salida : : : |
persiana 0% = -
toldo 0% . y
t
Objetos de comunicacion 15 - Salida 1-2 - Posicion en % automatismo (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
35 - Salida 3-4 - Posicion en % automatismo (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
55 - Salida 5-6 - Posicion en % automatismo (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
75 - Salida 7-8 - Posicion en % automatismo (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
95 - Salida 9-10 - Posicion en % automatismo (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
16 - Salida 1-2 - Posicion lamas en % automatismo (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
36 - Salida 3-4 - Posicidn lamas en % automatismo (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
56 - Salida 5-6 - Posicion lamas en % automatismo (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
76 - Salida 7-8 - Posicion lamas en % automatismo (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
96 - Salida 9-10 - Posicion lamas en % automatismo (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
Objetos de comunicacion 17 - Salida 1-2 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
37 - Salida 3-4 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
57 - Salida 5-6 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
77 - Salida 7-8 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
97 - Salida 9-10 - Automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
18 - Salida 1-2 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
38 - Salida 3-4 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
58 - Salida 5-6 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
78 - Salida 7-8 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
98 - Salida 9-10 - Estado automatismo desactivacion (1 Bit — 1.001 DPT_Switch)
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3.1.4.6 Escena

La funcién Escena permite agrupar un conjunto de salidas que pueden ponerse en un estado predefinido ajustable. Una escena
se activa al pulsar un solo boton-pulsador.

Una escena se activa a través de objeto(s) de formato 1 byte.

Cada salida puede integrarse en 64 escenas diferentes.

Durante la memorizacion de la escena, la posicion y la inclinacion de las lamas se memorizan.

Escena

Mamero de escenas utilizadas 8 v

0% Zl‘l.,’o% 37‘5100%

100% ‘ | Li
Escena 1 D

Posicidn para la escena 1 (0-100%)

Inclinacién para la escena 1 (0-100%) %

Escena 2
Escena 3
Escena 4
Escena 5
Escena 6
Escena 7

Escena 8

Parametro Descripcion Valor

Numero de escenas Este parametro define el nimero de escenas usadas. 8*-16-24-32-48-64
utilizadas

Nota: Si el numero de escena recibido en el objeto escena es mas grande que el nimero maximo de escena, el estado de la
salida no cambia.

Parametro Descripcion
Escena X Este parametro permite la activacion de la escena implicada.
X=1a64
Parametro Descripcion Valor

Posicion para la escena X | Este parametro define la posicion de la persiana enrollable o del toldo | 0*...100
(0-100%) que se debe aplicar para la escena X.

* Valor por defecto
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Parametro

Descripcion

:hager

Valor

Inclinacién para la escena
X (0-100%)

Este parametro define la inclinacion de la persiana que se debe
aplicar para la escena X.

0*...100

Nota: Este pardmetro solo se puede visualizar cuando el parametro Tipo de cierre tiene el valor Persiana y toldo.

Objetos de comunicacién

Principio de funcionamiento:

11 - Salida 1-2 - Escena (1 Byte — 17.001 DPT_SceneNumber)
31 - Salida 3-4 - Escena (1 Byte — 17.001 DPT_SceneNumber)
51 - Salida 5-6 - Escena (1 Byte — 17.001 DPT_SceneNumber)
71 - Salida 7-8 - Escena (1 Byte — 17.001 DPT_SceneNumber)
91 - Salida 9-10 - Escena (1 Byte _17.001_DPT_SceneNumber)

M Subi Subi
Subir/bajar ubir I ubir I
. ; >t
N | '
i 1]
Sto| ! Sto
Inclinacion/stop | P 1 P 0
]
! i
I
1 e t
I X | ! | ; -
A b : ! .
i | | I
! i ! | | I
Ntimero escena p ! : Epcena 1 ! Escena 1
[ memorizacion | ejecucion
]
! I | | I t
I i T I I i >
M I I : : ! ! 1 :
100% I I ! ’ :
Salida persianatoldo  s50% + - - — - - — L : : - _: _______ e e e e o e — - -
I
0% |/I 1 : I I : : I Sy
T " 1 T i I -~ t
I I 1 i I
I ! 1 I
N l : : 1 : I
I I
Posicién de las lamas % " [ | g | i
1 LI 1 I
1
I 1 1 1 1 | . t
-
Lamas cerradas Lamas abiertas Lamas cerradas
* Valor por defecto
TXAB04D - TXA606B/D - TXA608B/D - TXA610B/D 33 6T 8719-00c

TXM616D - TXM620D - TXB602F



:hager

Aprendizaje y memorizacidn de las escenas
Este proceso permite modificar y memorizar una escena. Por ejemplo, mediante accidn local en los botones-pulsadores situados
en la habitacion o mediante el envio de valor procedente de una interfaz de visualizacion.

Para el inicio o la memorizacion de escenas, se deben transmitir los valores siguientes:

Numero escena Inicio de la escena Memorizacion de la escena
(Valor del objeto: 1 byte) (Valor del objeto: 1 byte)

1-64 = Numero escena -1 = Numero escena +128

Ejemplos

1 0 128

2 1 129

3 2 130

64 63 191

Memorizacién de una escena con el botdn-pulsador situado en la habitacion.
e Active la escena con una pulsacién corta en el emisor que activa la escena.
¢ Ponga las salidas (lluminacion, Persianas...) en el estado deseado con los controles locales habituales (botdn-pulsador,
mando a distancia...).
* Memorice el estado de las salidas con una pulsacién larga de méas de 5 s en el emisor que activa la escena. La
memorizacion se indica con la activacion momentanea de las salidas.

>5s
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3.2 Objetos de comunicacion

3.2.1 Objetos de comunicacién por salida ON/OFF

hager

‘ Nimero ‘ Nombre Funcién del objeto Longitud ‘ C|R ‘ w | T
+ O Salida 1 ON/OFF 1 bit C R W -
| 1 Salida 1 Indicacién estado ON/OFF 1 bit cC R - T
3 2 Salida 1 Temporizacion 1 bit cC R W -
H 3 Salida 1 Forzado 2 bit cC R W -
2 4 Salida 1 Indicacion de estado forzado 1 bit cC R - T
e 5 Salida 1 Escena 1 byte cC R W -
. 6 Salida 1 ON/OFF automatismo 1 bit cC R W -
+ 7 Salida 1 Automatismo desactivacion 1 bit cC R W -
| 8 Salida 1 Estado automatismo desactivacion 1 bit cC R - T
9 Salida 1 Corte 1 bit cC R W -
5 10 Salida 1 ON/OFF 1 bit C R W -
3 11 Salida 2 Indicacion estado ON/OFF 1 bit cC R - T
2 12 Salida 2 Temporizacion 1 bit cC R W -
e 13 Salida 2 Forzado 2 bit cC R W -
. 14 Salida 2 Indicacion de estado forzado 1 bit cC R - T
+ 15 Salida 2 Escena 1 byte cC R W -
| 16 Salida 2 ON/OFF automatismo 1 bit cC R W -
e 17 Salida 2 Automatismo desactivacion 1 bit cC R W -
3 18 Salida 2 Estado automatismo desactivacion 1 bit cC R - T
3 19 Salida 2 Corte 1 bit cC R W -
3 20 Salida 3 ON/OFF 1 bit C R W -
e 21 Salida 3 Indicacion estado ON/OFF 1 bit cC R - T
+ 22 Salida 3 Temporizacion 1 bit C R W -
| 23 Salida 3 Forzado 2 bit cC R W -
e 24 Salida 3 Indicacién de estado forzado 1 bit cC R - T
+ 25 Salida 3 Escena 1 byte cC R W -
3 26 Salida 3 ON/OFF automatismo 1 bit cC R W -
3 27 Salida 3 Automatismo desactivacion 1 bit cC R W -
e 28 Salida 3 Estado automatismo desactivacion 1 bit cC R - T
. 29 Salida 3 Corte 1 bit cC R W -
+ 30 Salida 4 ON/OFF 1 bit C R W -
| 31 Salida 4 Indicacién estado ON/OFF 1 bit cC R - T
e 32 Salida 4 Temporizacion 1 bit cC R W -
+ 33 Salida 4 Forzado 2 bit cC R W -
3 34 Salida 4 Indicacion de estado forzado 1 bit cC R - T
3 35 Salida 4 Escena 1 byte cC R W -
e 36 Salida 4 ON/OFF automatismo 1 bit cC R W -
. 37 Salida 4 Automatismo desactivacion 1 bit cC R W -
+ 38 Salida 4 Estado automatismo desactivacion 1 bit c R - T
| 39 Salida 4 Corte 1 bit cC R W -
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Numero Nombre Funcion del objeto Longitud ‘ C ‘ R ‘ w | T
40 Salida 5 ON/OFF 1 bit C R W -
3 41 Salida 5 Indicacion estado ON/OFF 1 bit cC R - T
e 42 Salida 5 Temporizacion 1 bit C R W -
. 43 Salida 5 Forzado 2 bit cC R W -
+ 44 Salida 5 Indicacion de estado forzado 1 bit cC R - T
| 45 Salida 5 Escena 2 byte cC R W -
x| 46 Salida 5 ON/OFF automatismo 1 bit cC R W -
H 47 Salida 5 Automatismo desactivacion 1 bit cC R W -
3 48 Salida 5 Estado automatismo desactivacion 1 bit cC R - T
3 49 Salida 5 Corte 1 bit cC R W -
3 50 Salida 6 ON/OFF 1 bit C R W -
. 51 Salida 6 Indicacion estado ON/OFF 1 bit cC R - T
+ 52 Salida 6 Temporizacion 1 bit C R W -
| 53 Salida 6 Forzado 2 bit cC R W -
54 Salida 6 Indicacion de estado forzado 2 bit cC R - T
+ 55 Salida 6 Escena 1 byte cC R W -
2 56 Salida 6 ON/OFF automatismo 1 bit cC R W -
e 57 Salida 6 Automatismo desactivacion 1 bit cC R W -
. 58 Salida 6 Estado automatismo desactivacion 1 bit cC R - T
+ 59 Salida 6 Corte 1 bit cC R W -
2 60 Salida 7 ON/OFF 1 bit C R W -
x| 61 Salida 7 Indicacion estado ON/OFF 1 bit cC R - T
5 62 Salida 7 Temporizacion 1 bit C R W -
3 63 Salida 7 Forzado 2 bit cC R W -
2 64 Salida 7 Indicacion de estado forzado 1 bit cC R - T
e 65 Salida 7 Escena 1 byte cC R W -
. 66 Salida 7 ON/OFF automatismo 1 bit cC R W -
+ 67 Salida 7 Automatismo desactivacion 1 bit cC R W -
| 68 Salida 7 Estado automatismo desactivacion 1 bit cC R - T
x 69 Salida 7 Corte 1 bit cC R W -
70 Salida 8 ON/OFF 1 bit C R W -
3 71 Salida 8 Indicacion estado ON/OFF 1 bit cC R - T
2 72 Salida 8 Temporizacion 1 bit cC R W -
e 73 Salida 8 Forzado 2 bit cC R W -
. 74 Salida 8 Indicacion de estado forzado 1 bit cC R - T
| 75 Salida 8 Escena 1 byte cC R W -
e 76 Salida 8 ON/OFF automatismo 1 bit cC R W -
H 77 Salida 8 Automatismo desactivacion 1 bit cC R W -
3 78 Salida 8 Estado automatismo desactivacion 1 bit cC R - T
3 79 Salida 8 Corte 1 bit cC R W -
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Numero Nombre Funcion del objeto Longitud ‘ C ‘ R ‘ w | T
# 80 Salida 9 ON/OFF 1 bit C R W -
3 81 Salida 9 Indicacion estado ON/OFF 1 bit cC R - T
e 82 Salida 9 Temporizacion 1 bit C R W -
. 83 Salida 9 Forzado 2 bit cC R W -
+ 84 Salida 9 Indicacion de estado forzado 1 bit cC R - T
| 85 Salida 9 Escena 1 byte cC R W -
+ 86 Salida 9 ON/OFF automatismo 1 bit cC R W -
| 87 Salida 9 Automatismo desactivacion 1 bit cC R W -
3 88 Salida 9 Estado automatismo desactivacion 1 bit cC R - T
3 89 Salida 9 Corte 1 bit cC R W -
3 9 Salida 10 ON/OFF 1 bit C R W -
. 91 Salida 10 Indicacion estado ON/OFF 1 bit cC R - T
+ 92 Salida 10 Temporizacién 1 bit C R W -
| 93 Salida 10 Forzado 2 bit cC R W -
94 Salida 10 Indicacion de estado forzado 1 bit cC R - T
95 Salida 10 Escena 1 byte cC R W -
2 96 Salida 10 ON/OFF automatismo 1 bit cC R W -
e 97 Salida 10 Automatismo desactivacion 1 bit cC R W -
. 98 Salida 10 Estado automatismo desactivacion 1 bit cC R - T
+ 99 Salida 10 Corte 1 bit cC R W -

Nota: Para los aparatos con salidas adicionales, la designacion de los objetos es idéntica. Solo cambia el nimero del objeto.
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3.2.1.1 ON/OFF
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N.2 Nombre Funcion del objeto Tipo de datos Flags
0, 10, 20, 30, 40, Salida x ON/OFF 1 bit - 1.001 DPT_Switch C,R,W
50, 60, 70, 80, 90
Este objeto esta siempre activado.
Permite la conmutacion del contacto de salida en funcién del valor enviado al bus KNX.
NA:

- Al recibir una orden OFF, el contacto del relé de salida se abre.

- Al recibir una orden ON, el contacto del relé de salida se cierra.

3.2.1.2 Indicacién estado

N.2 Nombre Funcidn del objeto Tipo de datos Flags
1,11, 21, 31, 41, Salida x-y Indicacion estado ON/OFF 1 bit - 1.001 DPT_Switch C,RT
51, 61,71, 81, 91
Este objeto esta siempre activado.
Este objeto permite emitir el estado del contacto de salida del dispositivo en el bus KNX.
Valor del objeto:

- Si el relé de salida esta abierto, un telegrama con el valor légico "0" se emite en el bus KNX.

- Siel relé de salida esta cerrado, un telegrama con el valor l6gico "1" se emite en el bus KNX.
Este objeto se emite al cambiar el estado.

3.2.1.3 Temporizacion

N.2 Nombre Funcion del objeto Tipo de datos Flags
2,12, 22,32, 42, Salida x Temporizacion 1 bit- 1.010 DPT_Start C,R W

52,62, 72, 82, 92

Este objeto se activa cuando el parametro Temporizacion esta activo.
Este objeto permite activar la funcion Temporizacién del dispositivo a través del bus KNX.

Valor del objeto:

- Al recibir un frente ascendente (0 hacia 1) en este objeto, la salida conmuta con una duracion ajustable.
- Al recibir un frente descendente (1 hacia 0) en este objeto, la salida permanece con el mismo estado.

Nota: La duracion de la temporizacion puede interrumpirse mediante una pulsacion larga en el botén-pulsador que contrala la

temporizacion.
Nota: Al recibir una orden de inicio durante la temporizacion, la duracion de la temporizacion se reinicia.

Para mas informacion, consulte: Temporizacion.
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3.2.1.4 Forzado

N.2 Nombre Funcion del objeto Tipo de datos Flags

3,13, 23, 33, 43, Salida x Forzado 2 bit - 2.002 DPT_Bool_Control C,RW
53, 63, 73, 83, 93

Este objeto se activa cuando el parametro Forzado esta activo.
El estado del contacto de salida se determina directamente mediante este objeto.
A continuacién el detalle del formato del objeto.

Telegrama recibido en el objeto forzado
Valor binario Comportamiento de la
Valor salida
hexadecimal Bit 1 (MSB) Bit 0 (LSB)
00 0 0 Final del forzado
01 0 1 Final del forzado
02 1 0 Forzado OFF
03 1 1 Forzado ON

El primer bit de este objeto (bit 0) determina el estado del contacto de salida que debe forzarse. El segundo bit activa o
desactiva el control de forzado.

Para mas informacion, consulte: Forzado.

N.2 Nombre Funcidn del objeto Tipo de datos Flags
4,14, 24, 34, 44, Salida x Indicacion de estado forzado 1 bit- 1.011 DPT_State C,RT
54,64, 74, 84, 94

Este objeto se activa cuando el parametro Forzado estd activo.
Este objeto permite emitir el estado de la funcién Forzado del dispositivo en el bus KNX.
Valor del objeto:

0 = No forzado, 1 = Forzado:
- Sila funcién Forzado se desactiva, un telegrama con un valor légico "0" se emite.
- Sila funcién Forzado se activa, un telegrama con un valor I6gico "1" se emite.

Este objeto se emite al cambiar el estado.
Para mas informacion, consulte: Forzado.
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N.2 Nombre Funcion del objeto Tipo de datos Flags
5, 15, 25, 45, 55, Salida x-y Escena 1 byte - 18.001 C,RW
65, 75, 85, 95, DPT_SceneNumber
Este objeto se activa cuando el parametro Escena esta activo.
Este objeto permite activar o memorizar una escena.
A continuacién el detalle del formato del objeto.
7 6 5 | 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0
Aprendizaje No usado Numero escena
Bit 7: 0: La escena se activa
1: La escena se memoriza.

Bit 6: No usado.

Bit 5: Numero de escena de 0 (escena 1) a 63 (escena 64).
Para mas informacidn, consulte: Escena .

3.2.1.6 ON/OFF automatismo

N.2 Nombre Funcion del objeto Tipo de datos Flags
6, 16, 26, 36, 46, Salida x ON/OFF automatismo 1 bit - 1.001 DPT_Switch C,R,W

56, 66, 76, 86, 96,

NA:

- Al recibir una orden OFF, el contacto del relé de salida se abre.
- Al recibir una orden ON, el contacto del relé de salida se cierra.

Para mas informacién, consulte: Automatisme.

Este objeto se activa cuando el parametro Automatismo esta activo. Permite la conmutacion del contacto de salida en funcién
del valor enviado al bus KNX.
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3.2.1.7 Automatismo desactivacion

N.2 Nombre Funcion del objeto Tipo de datos Flags

7,17, 27, 37, 47, Salida x Automatismo desactivacion 1 bit - 1.003 DPT_Enable C,R W
57,67,77,87, 97,

Este objeto se activa cuando el parametro Automatismo desactivacion esta activo.
Este objeto permite activar la funcidén de automatismo.

Valor del objeto:
- Si el objeto recibe el valor 0, la funcion Automatismo esta inactiva.
- Si el objeto recibe el valor 1, la funcion Automatismo esta activa.

Para mas informacion, consulte: Automatisme.

N.2 Nombre Funcion del objeto Tipo de datos Flags
8, 18, 28, 38, 48, Salida x Estado automatismo 1 bit - 1.003 DPT_Enable C,R T
58, 68, 78, 88, 98, desactivacion

Este objeto se activa cuando el parametro Automatismo desactivacion esta activo.
Este objeto permite emitir el estado de la funcién Automatismo desactivacion del dispositivo en el bus KNX.

Valor del objeto:
- Sila funcién Automatismo desactivacion se desactiva, un telegrama con un valor légico "0" se emite.
- Sila funcién Automatismo desactivacion se activa, un telegrama con un valor l6gico "1" se emite.

Este objeto se emite al cambiar el estado.
Para mas informacion, consulte: Automatisme.

3.2.1.8 Corte
N.2 Nombre Funcion del objeto Tipo de datos Flags
9,19, 29, 39, 49, Salida x Corte 1 bit - 1.002 DPT_Bool C,R,W
59, 69, 79,
89, 99,

Este objeto esta activado cuando el parametro Corte esta activo.
Este objeto permite forzar una salida en OFF.

Valor del objeto:
- Si el objeto recibe el valor 0, la salida permanece sin cambiar.
- Si el objeto recibe el valor 1, la salida se fuerza en OFF.

Para mas informacion, consulte: Corte.
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hager

Numero Nombre Funcion del objeto Longitud C|R|W|T
p o 0 Salidas 1-2 Subir/bajar 1 bit cC R W -
2 1 Salidas 1-2 Inclinacion/stop (puls. corta) 1 bit C R W -
p o 2 Salidas 1-2 Stop (Pulsacion corta) 1 bit C R W -
p o 3 Salidas 1-2 Posicion en % 1 byte cC R W -
p o 4 Salidas 1-2 Posicion lamas (0-100%) 1 byte C R W -
2 5 Salidas 1-2 Indicacion posicion en % 1 byte cC R - T
2 6 Salidas 1-2 Indic. posicion lamas en % 1 byte cC R - T
p o 7 Salidas 1-2 Posicién alta alcanzada 1 bit cC R - T
p o 8 Salidas 1-2 Posicién baja alcanzada 1 bit cC R - T
2 9 Salidas 1-2 Forzado 2 bit cC R W -
p o 10 Salidas 1-2 Indicacion de estado forzado 1 bit cC R - T
p o 11 Salidas 1-2 Escena 1 byte C R W -
p o 12 Salidas 1-2 Alarma 1 1 bit C R W -
p o 13 Salidas 1-2 Alarma 2 1 bit cC R W -
p o 14 Salidas 1-2 Alarma 3 1 bit C R W -
p o 15 Salidas 1-2 Posicién en % automatismo 1 byte cC R W -
2 16 Salidas 1-2 Posicion lamas en % automatismo 1 byte cC R W -
2 17 Salidas 1-2 Automatismo desactivacion 1 bit cC R W -
p o 18 Salidas 1-2 Estado automatismo desactivacion 1 bit C R W T
p o 20 Salidas 3-4 Subir/bajar 1 bit C R W -
p o 21 Salidas 3-4 Inclinacion/stop (puls. corta) 1 bit cC R W -
2 22 Salidas 3-4 Stop (Pulsacion corta) 1 bit C R W -
p o 23 Salidas 3-4 Posicién en % 1 byte cC R W -
p o 24 Salidas 3-4 Posicién lamas (0-100%) 1 byte cC R W -
2 25 Salidas 3-4 Indicacién posicion en % 1 byte cC R - T
p o 26 Salidas 3-4 Indic. posicion lamas en % 1 byte cC R - T
p o 27 Salidas 3-4 Posicion alta alcanzada 1 bit cC R - T
p o 28 Salidas 3-4 Posicion baja alcanzada 1 bit C R - T
2 29 Salidas 3-4 Forzado 2 bit cC R W -
2 30 Salidas 3-4 Indicacion de estado forzado 1 bit cC R - T
p o 31 Salidas 3-4 Escena 1 byte cC R W -
p o 32 Salidas 3-4 Alarma 1 1 bit C R W -
2 33 Salidas 3-4 Alarma 2 1 bit cC R W -
p o 34 Salidas 3-4 Alarma 3 1 bit CcC R W -
p o 35 Salidas 3-4 Posicién en % automatismo 1 byte cC R W -
2| 36 Salidas 3-4 Posicién lamas en % automatismo 1 byte cC R W -
p o 37 Salidas 3-4 Automatismo desactivacion 1 bit cC R W -
p o 38 Salidas 3-4 Estado automatismo desactivacion 1 bit cC R - T
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Numero Nombre Funcion del objeto Longitud C|R|W|T
2 40 Salidas 5-6 Subir/bajar 1 bit C R W -
p o 41 Salidas 5-6 Inclinacion/stop (puls. corta) 1 bit C R W -
p o 42 Salidas 5-6 Stop (Pulsacion corta) 1 bit C R W -
p o 43 Salidas 5-6 Posicion en % 1 byte cC R W -
2| 44 Salidas 5-6 Posicion lamas (0-100%) 1 byte C R W -
p o 45 Salidas 5-6 Indicacion posicion en % 1 byte cC R - T
p o 46 Salidas 5-6 Indic. posicion lamas en % 1 byte cC R - T
2 47 Salidas 5-6 Posicién alta alcanzada 1 bit cC R - T
2 48 Salidas 5-6 Posicion baja alcanzada 1 bit C R - T
p o 49 Salidas 5-6 Forzado 2 bit cC R W -
p o 50 Salidas 5-6 Indicacion de estado forzado 1 bit cC R - T
2 51 Salidas 5-6 Escena 1 byte cC R W -
2 52 Salidas 5-6 Alarma 1 1 bit C R W -
p o 53 Salidas 5-6 Alarma 2 1 bit cC R W -
p o 54 Salidas 5-6 Alarma 3 1 bit C R W -
2 55 Salidas 5-6 Posicion en % automatismo 1 byte cC R W -
p o 56 Salidas 5-6 Posicion lamas en % automatismo 1 byte cC R W -
p o 57 Salidas 5-6 Automatismo desactivacion 1 bit cC R W -
p o 58 Salidas 5-6 Estado automatismo desactivacion 1 bit cC R - T
2| 60 Salidas 7-8 Subir/bajar 1 bit cC R W -
2 61 Salidas 7-8 Inclinacion/stop (puls. corta) 1 bit C R W -
p o 62 Salidas 7-8 Stop (Pulsacion corta) 1 bit cC R W -
p o 63 Salidas 7-8 Posicién en % 1 byte cC R W -
2 64 Salidas 7-8 Posicion lamas (0-100%) 1 byte C R W -
p o 65 Salidas 7-8 Indicacién posicion en % 1 byte cC R - T
p o 66 Salidas 7-8 Indic. posicion lamas en % 1 byte cC R - T
2 67 Salidas 7-8 Posicién alta alcanzada 1 bit cC R - T
2| 68 Salidas 7-8 Posicion baja alcanzada 1 bit cC R - T
p o 69 Salidas 7-8 Forzado 2 bit cC R W -
p o 70 Salidas 7-8 Indicacion de estado forzado 1 bit cC R - T
2 71 Salidas 7-8 Escena 1 byte cC R W -
p o 72 Salidas 7-8 Alarma 1 1 bit cC R W -
2 73 Salidas 7-8 Alarma 2 1 bit C R W -
p o 74 Salidas 7-8 Alarma 3 1 bit CcC R W -
2 75 Salidas 7-8 Posicién en % automatismo 1 byte cC R W -
2 76 Salidas 7-8 Posicion lamas en % automatismo 1 byte cC R W -
p o 77 Salidas 7-8 Automatismo desactivacion 1 bit C R W -
p o 78 Salidas 7-8 Estado automatismo desactivacion 1 bit cC R - T
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Numero Nombre Funcion del objeto Longitud C|R | W |T
p o 80 Salidas 9-10 Subir/bajar 1 bit cC R W -
p o 81 Salidas 9-10 Inclinacion/stop (puls. corta) 1 bit cC R W -
2 82 Salidas 9-10 Stop (Pulsacion corta) 1 bit C R W -
2 83 Salidas 9-10 Posicion en % 1 byte cC R W -
p o 84 Salidas 9-10 Posicion lamas (0-100%) 1 byte C R W -
p o 85 Salidas 9-10 Indicacién posicion en % 1 byte cC R - T
2| 86 Salidas 9-10 Indic. posicion lamas en % 1 byte cC R - T
2 87 Salidas 9-10 Posicién alta alcanzada 1 bit cC R - T
p o 88 Salidas 9-10 Posicidn baja alcanzada 2 bit cC R - T
p o 89 Salidas 9-10 Forzado 2 bit cC R W -
2 90 Salidas 9-10 Indicacion de estado forzado 1 bit cC R - T
p o 91 Salidas 9-10 Escena 1 byte cC R W -
p o 92 Salidas 9-10 Alarma 1 1 bit cC R W -
p o 93 Salidas 9-10 Alarma 2 1 bit cC R W -
2| 94 Salidas 9-10 Alarma 3 1 bit cC R W -
2 95 Salidas 9-10 Posicién en % automatismo 1 byte cC R W -
p o 96 Salidas 9-10 Posicién lamas en % automatismo 1 byte cC R W -
p o 97 Salidas 9-10 Automatismo desactivacion 1 bit cC R W -

alidas 9- stado automatismo desactivacion it -

pu 98 Salidas 9-10 Estad i d ivacié 1 bi C R T

Nota: Para los aparatos con salidas adicionales, la designacion de los objetos es idéntica. Solo cambia el nimero del objeto.

3.2.2.1 Control

N.2 Nombre

0, 20, 40, 60, 80 | Salida x-y

Funcion del objeto Tipo de datos Flags
Subir/bajar 1 bit - 1.008 DPT_UpDown C,R,W

Este objeto esta siempre activado. Permite ordenar los movimientos de la persiana o del toldo en funcién del valor enviado al
bus KNX.

Valor del objeto:
- Si el objeto recibe el valor "0", la persiana o el toldo se desplazan hacia arriba hasta su posicion alta.
- Si el objeto recibe el valor "1", la persiana o el toldo se desplazan hacia abajo hasta su posicion baja.

Para mas informacion, consulte: Seleccion de las funciones.

N.2 Nombre Tipo de datos Flags
1, 21, 41, 61, 81 | Salida x-y 1 bit - 1.007 DPT_Step C,R,W

Este objeto se activa cuando el parametro Tipo de cierre salida x tiene el valor Persiana y toldo.
Permite detener los movimientos de la persiana o del toldo o ajustar la inclinacién de las lamas en funcion del valor enviado al
bus KNX.

Funcidn del objeto

Inclinacién/stop (puls. corta)

Valor del objeto:
- Independientemente del valor (0 0 1) enviado a este objeto, el movimiento de la persiana o del toldo se detiene.
- Si el objeto recibe el valor "0", las lamas se abren de un paso de inclinacion.
- Si el objeto recibe el valor "1", las lamas se cierran de un paso de inclinacién.

Para mas informacion, consulte: Seleccion de las funciones.
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N.2 Nombre Funcion del objeto Tipo de datos Flags

2,22,42, 62, 82| Salida x-y Stop (Pulsacion corta) 1 bit- 1.017 DPT_Trigger C,R,W

Este objeto esta siempre activado. Solamente permite detener los movimientos verticales de la persiana o del estor en funcion
del valor enviado al bus KNX.

Valor del objeto:
- Independientemente del valor (0 o 1) enviado a este objeto, el movimiento de la persiana o del toldo se detiene.

Para mas informacion, consulte: Seleccion de las funciones.

N.2 Nombre Funcién del objeto Tipo de datos Flags

3, 23, 43, 63, 83 | Salida x-y Posicién en % 1 byte - 5.001 DPT_Scaling C,R,W

Este objeto esta siempre activado. Permite posicionar la persiana o el toldo a la altura deseada en funcidn del valor enviado al
bus KNX.

Para una persiana, una vez la posicion alcanzada, las lamas tendran la misma inclinacién que antes del desplazamiento.
Si se recibe un telegrama durante el desplazamiento de la persiana o del toldo, la persiana se posicionara a la altura deseada
tras haber alcanzado la posicion inicial solicitada.

Valor del objeto: 0 a 255
- 0 (0%): Posicién alta
- 255 (100%): posicion baja

Para mas informacion, consulte: Seleccion de las funciones.

N.2 Nombre Funcion del objeto Tipo de datos Flags

4, 24, 44, 64, 84 | Salida x-y Posicién lamas en % 1 byte - 5.001 DPT_Scaling C,RW

Este objeto se activa cuando el parametro Tipo de cierre salida x tiene el valor Persiana y toldo.
Permite posicionar las lamas de la persiana en funcion del valor enviado al bus KNX.

Valor del objeto: 0 a 255
- 0(0%): Lamas abiertas
- 255 (100%): Lamas cerradas

Para mas informacion, consulte: Seleccion de las funciones.
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N.2

Nombre

Funcion del objeto

Tipo de datos

Flags

5, 25, 45, 65, 85

Salida x-y

Indicacion posiciéon en %

1 byte - 5.001 DPT_Scaling

C,RT

Este objeto se activa cuando el parametro Estado posicion esta activo.
Este objeto permite emitir la posicion actual de la persiana o del toldo en el bus KNX. Se emite una vez que la posicion de la
persiana o del toldo se alcanza.

Valor del objeto: 0 a 255
- 0(0%): Posicidn alta
- 255 (100%): posicion baja

Este objeto se emite al cambiar el estado.
Para mas informacion, consulte: Indicacion estado.

N.2 Nombre

6, 26, 46, 66, 86 | Salida x-y

Funcion del objeto Tipo de datos Flags

1 byte - 5.001 DPT_Scaling C,RT

Este objeto se activa cuando el parametro Estado posicion lamas esta activo.
Este objeto permite emitir la inclinacion actual de la persiana en el bus KNX. Se emite una vez que la inclinacion de la persiana
se alcanza.

Indic. posicion lamas en %

Valor del objeto: 0 a 255
- 0(0%): Lamas abiertas
- 255 (100%): Lamas cerradas

Este objeto se emite al cambiar el estado.
Para mas informacidn, consulte: Indicacion estado.

N.2 Nombre

7,27,47, 67, 87 | Salida x-y

Funcion del objeto Tipo de datos Flags

1 bit - 1.002 DPT_Bool C,RT

Este objeto se activa cuando el parametro Posicion alta alcanzada esta activo.
Este objeto permite emitir la posicion alta de la persiana o del toldo en el bus KNX.
Valor del objeto:

Posicién alta alcanzada

0 = Posicion no alcanzada, 1 = Posicién alcanzada
- Sila posicion alta de la persiana o del toldo no se alcanza, un telegrama con un valor I6gico "0" se emite en el bus KNX.
- Sila posicion alta de la persiana o del toldo se alcanza, un telegrama con un valor Idgico "1" se emite en el bus KNX.

Este objeto se emite al cambiar el estado.
Para mas informacidn, consulte: Indicacion estado.
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N.2 Nombre

Funcion del objeto

Tipo de datos

Flags

8, 28, 48, 68, 88 | Salida x-y

Posicion baja alcanzada

1 bit - 1.002 DPT_Bool

C,RT

Valor del objeto:

Este objeto se emite al cambiar el estado.
Para mas informacion, consulte: Indicacion estado.

0 = Posicidén no alcanzada, 1 = Posicién alcanzada
- Sila posicién baja de la persiana o del toldo no se alcanza, un telegrama con un valor I6gico "0" se emite en el bus KNX.
- Sila posicion baja de la persiana o del toldo se alcanza, un telegrama con un valor I6gico "1" se emite en el bus KNX.

Este objeto se activa cuando el parametro Posicion baja alcanzada esta activo.
Este objeto permite emitir la posicion baja de la persiana o del toldo en el bus KNX.

3.2.2.3 Forzado

N.2 Nombre

Funcion del objeto

Tipo de datos

Flags

9, 29, 49, 69, 89 | Salida x-y

Forzado

2 bit - 2.002 DPT_Bool_Control

C,R W

Este objeto se activa cuando el parametro Forzado esta activo.
El estado del contacto de salida se determina directamente mediante este objeto.
A continuacion el detalle del formato del objeto.

Telegrama recibido en el objeto forzado
Valor binario Comportamiento de la
Valor salida
hexadecimal Bit 1 (MSB) Bit 0 (LSB)

00 0 0 Final del forzado

01 0 1 Final del forzado

02 1 0 Forzado para subir
03 1 1 Forzado para bajar

desactiva el control de forzado.

Para mas informacion, consulte: Forzado.

El primer bit de este objeto (bit 0) determina el estado del contacto de salida que debe forzarse. El segundo bit activa o

N.2 Nombre Funcidn del objeto Tipo de datos Flags
10, 30, 50, 70, |Salida x-y Indicacion de estado forzado 1 bit- 1.011 DPT_State CRT
90
Este objeto se activa cuando el parametro Forzado estd activo.
Este objeto permite emitir el estado de la funcién Forzado del dispositivo en el bus KNX.
Valor del objeto:
0 = No forzado, 1 = Forzado:
- Sila funcién Forzado se desactiva, un telegrama con un valor légico 0 se emite.
- Sila funcién Forzado se activa, un telegrama con un valor I6gico 1 se emite.
Este objeto se emite al cambiar el estado.
Para mas informacion, consulte: Forzado.
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3.2.2.4 Escena
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N.2 Nombre Funcion del objeto Tipo de datos Flags
8, 48, 88, 128, | Salida x-y Escena 1 byte - 18.001 C,RW
168 DPT_SceneNumber
Este objeto se activa cuando el parametro Escena esta activo.
Este objeto permite activar o memorizar una escena.
A continuacién el detalle del formato del objeto.
7 5 | 4 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0
Aprendizaje No usado Numero escena
Bit 7: 0: La escena se activa
1: La escena se memoriza.

Bit 6: No usado.

Bit 5: Numero de escena de 0 (escena 1) a 63 (escena 64).
Para mas informacidn, consulte: Escena.

3.2.2.5 Alarma

N.2 Nombre Funcion del objeto Tipo de datos Flags
12,32, 52, 72, |Salida x-y Alarma 1 1 bit - 1.005 DPT_Alarm C,R, W

92

Alarma 3.

Valor del objeto:

Este objeto permite conmutar la salida segun los ajustes predefinidos.

- Si el objeto recibe el valor 0, la alarma no se activa.
- Si el objeto recibe el valor 1, la alarma se activa.

Para mas informacion, consulte: Alarma.

Este objeto se activa cuando el parametro Alarma tiene el valor: Alarma 1 o Alarma 1 > Alarma 2 o Alarma 1 > Alarma 2 >

N.2 Nombre

Funcion del objeto

Tipo de datos

Flags

13, 33, 53, 73, | Salida x-y
93

Alarma 2

1 bit - 1.005 DPT_Alarm

C,R,W

Valor del objeto:

Este objeto permite conmutar la salida segun los ajustes predefinidos.

- Si el objeto recibe el valor 0, la alarma no se activa.
- Si el objeto recibe el valor 1, la alarma se activa.

Para mas informacidn, consulte: Alarma.

Este objeto se activa cuando el parametro Alarma tiene el valor: Alarma 1 > Alarma 2 o Alarma 1 > Alarma 2 > Alarma 3.
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N.2

Nombre

Funcion del objeto

Tipo de datos

Flags

14, 34, 54, 74,
94

Salida x-y

Alarma 3

1 bit - 1.005 DPT_Alarm

C,R W

Valor del objeto:
- Si el objeto recibe el valor 0, la alarma no se activa.
- Si el objeto recibe el valor 1, la alarma se activa.

Para mas informacion, consulte: Alarma.

Este objeto permite conmutar la salida segun los ajustes predefinidos.

Este objeto se activa cuando el parametro Alarma tiene el valor: Alarma 1 > Alarma 2 > Alarma 3.

3.2.2.6 Posicion en % automatismo

N.2

Nombre

Funcion del objeto

Tipo de datos

Flags

15, 35, 55, 75,
95

Salida x-y

Posicién en % automatismo

1 byte - 5.001 DPT_Scaling

C,R W

Valor del objeto: 0 a 255
- 0 (0%): Posicién alta
- 255 (100%): posicion baja

Este objeto se activa cuando el parametro Automatismo esta activo.
Permite posicionar la persiana o el toldo a la altura deseada en funcion del valor enviado al bus KNX.

Para mas informacién, consulte: Automatisme.

3.2.2.7 Posicion lamas en % automatismo

N.2

Nombre

Funcion del objeto

Tipo de datos

Flags

16, 36, 56, 76,
96

Salida x-y

Posicién lamas en %
automatismo

1 byte - 5.001 DPT_Scaling

C,RW

esta activo.

Valor del objeto: 0 a 255
- 0(0%) : Lamas abiertas
- 255 (100%): Lamas cerradas

Para mas informacién, consulte: Automatisme.

Permite posicionar las lamas de la persiana en funcién del valor enviado al bus KNX.

Este objeto se activa cuando el parametro Tipo de cierre tiene el valor Persiana y toldo y cuando el parametro Automatismo
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3.2.2.8 Automatismo desactivacion
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N.2 Nombre Funcion del objeto Tipo de datos Flags
17,37,57,77, |Salida x-y Automatismo desactivacion 1 bit - 1.003 DPT_Enable C,RW
97
Este objeto se activa cuando el parametro Automatismo desactivacion esta activo.
Este objeto permite activar la funcion de automatismo.
Valor del objeto:
- Si el objeto recibe el valor 0, la funcion Automatismo esta inactiva.
- Si el objeto recibe el valor 1, la funcion Automatismo esta activa.
Para mas informacién, consulte: Automatisme.
N.2 Nombre Funcion del objeto Tipo de datos Flags
18, 38, 58, 78, |Salida x-y Estado automatismo 1 bit - 1.003 DPT_Enable C,R T
98 desactivacion
Este objeto se activa cuando el parametro Automatismo desactivacion esta activo.
Este objeto permite emitir el estado de la funcién Automatismo desactivacion del dispositivo en el bus KNX.
Valor del objeto:
- Sila funcién Automatismo desactivacion se desactiva, un telegrama con un valor légico "0" se emite.
- Sila funcién Automatismo desactivacion se activa, un telegrama con un valor l6gico "1" se emite.
Este objeto se emite al cambiar el estado.
Para mas informacién, consulte: Automatisme.
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4. Programacién mediante Easy Tool

El funcionamiento de los diferentes dispositivos solamente difiere segun el nimero de salidas. Por este motivo, la descripcion
siempre hace referencia solamente a un producto o a una salida.

4.1 Descubrimiento del producto

B TXA 610: M6dulo 10 salidas ON/OFF

Vista del producto:

Producto

Nombre

Uso

Lugar

Seguimiento eléctrico

i Producto

r .
< 10 salidas

Parametros a

Configuracién canal 1-2
Configuracion canal 34
Configuracion canal 56
Configuracién canal 78

Configuracién eanal 9-10

Vista de las vias:

Binario [ Binario

Binario [ Binario

Bina Binario

Bina

Binario /

0 Entrada

10 salidas

TXA610-1-1
Vivienda - lluminacion

TXA610-1-2
Vivienda - lluminacion

TXA610-1-3
Vivienda - lluminacion

TXA610-1-4
Vivienda - lluminacion

TXA610-1-5
Vivienda - lluminacion

TXA610-1-6
Vivienda - lluminacion

TXA610-1-7
Vivienda - lluminacion

TXA610-1-8
Vivienda - lluminacion

TXA610-1-9
Vivienda - lluminacion

TXA610-1-10
Vivienda - lluminacion
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B Parametros del producto
Esta ventana de ajuste permite realizar los ajustes generales del producto.

Parametros A

Configuracion canal 1-2 Binario f Binatio

Configuracion canal 3-4 Binario f Binatio

Configuracion canal 5-8 Binaria f Binatio
Configuracion canal 7-8 Binaria f Binatio

Configuracion canal 9-10 Binario f Binatio

B Parametros de una via

Esta ventana de ajuste permite realizar los ajustes de las salidas del producto. Estos parametros estan disponibles para cada
salida individualmente.

- ON/OFF
F TXAG10-1-1 x

Duracion temporizacion

Preaviso de extincion

- Persiana/toldo

T TXAG10-1-1 X

Tipo de cierre
Posicion sol
Nivel alama viento

Posicion al activarse la
alarma viento

Alarma lluvia

Posicion al activarse la
alarma pluie

Duracién de subida total

Duracion de bajada total

Cierre de los relés para
inclinacion (ms)

Nimero total de
inclinaciones
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B Funciones disponibles: ON/OFF

ON Automatismo ON

(—~
@/

OFF Automatismo OFF

Jejolc

ON/OFF ON/OFF automatismo
IS | Telerruptor Corte
Temporizacién Escena

~
@/

Forzado ON Escena interruptor

Forzado OFF Automatismo desactivacion

Forzado ON boton-pulsador (1) Automatismo desactivacion botdn-pulsador (1)

SENOREE

S Bl S

Forzado OFF botén-pulsador (1)

Q)

(1) Esta funcion solo esta disponible con productos de entradas con botdn pulsador que disponen de LED para la indicacion del
estado.

Nota: Las funciones de regulacion también pueden conectarse con las salidas ON/OFF. En este caso, solo la funcion ON/OFF
se utiliza. Este proceso permite conectar una misma entrada a una salida ON/OFF y una salida regulacion.

_G‘! Variacion aumento/ON

/I\\

_# Variacién disminucion/OFF

_dl Variacién aumento/disminucion
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B Funciones disponibles: Persiana/toldo
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Subir estor

Forzado para subir

Bajar estor

Forzado para bajar

Subir persiana

T A
-Q

Forzado Subir botén pulsador (1)

Bajar persiana

Forzado Bajar botén pulsador (1)

N m m N B
“— | 4

Subir/bajar

|
)

Alarma Viento

Bajar/Subir

5

1111111

Alarma lluvia

Subir interruptor

A O Jofi

Automatismo posicion persiana

v—lh—

A
Bajar interruptor 2 @ Automatismo posicion lama
)

stop . —27 . . L

Subir/stop r—474 | Automatismo persiana posicion y lamas
— = a
sto p—

P Bajar/stop —70) | Automatismo posicién persiana interruptor
N —h
—47 | Posicion persianas 2 @ Automatismo posicion lama inter
e

—_— -
% (WA | Posicion | —47 A . . icién v I .
¢_I_/0 osicion lamas _g) utomatismo persiana posicion y lama inter
— — -—r

Posicién persiana y lamas

il
2\

Escena

clhjn

F—74 | Posicion persiana interruptor Escena interruptor

-

A

2 ¥ | Posicion lamas interruptor Automatismo desactivacion
- - =

Posicion persiana y lamas interruptor

L
2\

]
3

@

Automatismo desactivacion botén-pulsador (1)

(1) Esta funcidn solo esta disponible con productos de entradas con botdn pulsador que disponen de LED para la indicacion del

estado.

TXA604D - TXA606B/D - TXA608B/D - TXA610B/D
TXM616D - TXM620D - TXB602F

54

6T 8719-00c



4.2 Modo de funcionamiento de las salidas

Este parametro permite definir el modo de funcionamiento de los relés de salida.

Los parametros siguientes se encuentran disponibles:

ON/OFF

hager

- Cada relé de salida se usa de manera independiente para la conmutacion de la carga.

Persiana

- Cada par de salidas foma un canal persiana/toldo.

Parametro

Parametros

Configuracién canal 1-2 Binarin ! Binario
Configuracién canal 3-4 Binarin ! Binatio
Configuracién canal 56 Binarin ! Binatio

Configuracion canal 7-8 Binario f Binatio

Configuracion canal 9-10 Binario f Binatio

Descripcion

Valor

Configuracion via x-y

Las salidas se usan para la conmutacion ON/OFF.

TOR/TOR*

Las salidas se usan para el control de la persiana y del toldo. Una Persiana

salida para subir y la otra para bajar.

La afectacion de las salidas se parametra de la siguiente manera:

ON/OFF

Persiana y toldo

Configuracion via 1-2

Salida 1: ON/OFF
Salida 2: ON/OFF

Salida 1-2: Persiana y toldo

Configuracion via 3-4

Salida 3: ON/OFF
Salida 4: ON/OFF

Salida 3-4: Persiana y toldo

Configuracion via 5-6

Salida 5: ON/OFF
Salida 6: ON/OFF

Salida 5-6: Persiana y toldo

Configuracion via 7-8

Salida 7: ON/OFF
Salida 8: ON/OFF

Salida 7-8: Persiana y toldo

Configuracion via 9-10

Salida 9: ON/OFF
Salida 10: ON/OFF

Salida 9-10: Persiana y toldo

* Valor por defecto
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4.3 Funciones del producto

4.3.1 Funciones de las salidas ON/OFF
4.3.1.1 ON/OFF

La funcién ON/OFF permite encender o apagar un circuito de iluminacion. La orden puede proceder de interruptores, de botones
pulsadores o de otras entradas de 6rdenes.

B ON: permite encender el circuito de iluminacion.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: encendido de la luz.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

B OFF: permite apagar el circuito de iluminacion.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: extincion de la luz.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

B ON/OFF: permite encender o apagar el circuito de iluminacion (interruptor).

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: encendido de la luz.
Apertura del contacto de entrada: extincion de la luz.

B Telerruptor: permite invertir el estado del circuito de iluminacion.

Entradas Salidas

D

Cierre del contacto de entrada: conmutacion entre encendido y extincion de la luz.
Cierres sucesivos invierten cada vez el estado del contacto de salida.
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Nota: Las funciones de regulacion también pueden conectarse con las salidas ON/OFF. En este caso, solo la funcion ON/OFF
se utiliza. Este proceso permite conectar una misma entrada a una salida ON/OFF y una salida regulacion.

Variacion aumento/ON

Variacion disminucion/OFF

Variacion aumento/disminucion
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4.3.1.2 Temporizacion

La funcion Temporizacién permite encender un circuito de iluminacion durante un tiempo configurable. La temporizacion puede
interrumpirse antes del final del tiempo ajustado. Un preaviso de extincion ajustable indica el final de la temporizacion con una
inversion del estado de la salida durante 1 s.

Duracién 2 min
temporizacion

Preaviso de
extincién

Parametro Descripcion Valor

Duracién temporizacion Este parametro define la duracion de la temporizacion. Inactivo, 1s,2s,3s,5s,10s, 15
s,20s,30s,45s,1 min, 1 min 15
s,1min30s,2min*,2min30s, 3
min, 5 min, 15 min, 20 min, 30
min, 1 h,2h,3h,5h,12h,24 h

Parametro Descripcion Valor

Preaviso de extincion Este parametro define la duracién del preaviso de extincion. Inactivo, 15 s, 30 s*, 1 min

Principio de funcionamiento:

Control T Inicio Inicio T FinT Inicio T T Inicio T Fin
N ]’ ; L} T o t
—, < > | < >
1 Tm ' : Tm ! ! | Tm
Salida ':l ! l:l
Tp - Tp
0 T 1 t
\ 7 1 : 1 ‘. !
Indicacion estado ON/ ON OFF ON OFF ON OFF
OFF
t
Tm: Duracién temporizacion
Tp: Tiempo de preaviso
Nota: Si la duracion del preaviso de extincion es superior a la duracion de la temporizacion, el preaviso de extincion no se
realizara.
* Valor por defecto
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B El enlace:
La funcion Temporizacién permite encender un circuito de iluminacion durante un tiempo configurable.

Entradas Salidas

QD

Cierre breve del contacto de entrada: encendido temporizado de la luz con el ultimo nivel memorizado.

Interrupcién de la temporizacion:
Cierre prolongado del contacto de entrada: parada de la temporizacion en curso y extincion de la luz.

Nota: En el momento del enlace, se puede definir la duracion de la temporizacion.

Seleccionar la funcién b4

Salidas seleccionadas :

Duracién 2 rmin
temporizacion

Enlazar
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4.3.1.3 Forzado

La funcién Forzado permite forzar una salida a un estado definido.
Prioridad: Forzado > Funcion basica.
Al final del forzado, la salida vuelve al estado que tenia antes del forzado (Funcién memorizacién).

Principio de funcionamiento:

Forzado ON Forzado ON Final del forzado Final del forzado
Control de forzado L
Final del forzado Forzado Forzado
OFF OFF
T T T T T T 7 t
1 1 1 1 1 1 1
] 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
1 ' : r : ; :
Salida i i i
1 1 1
: : :
0
1 1 1 1 1 1 >t
1 ] 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
' ' \ : : ; :
Indicacion estado ON/ ON OFF ON OFF ! : !
OFF ; ; ;
[] ! 1
1 1 : 1 1 1 - t
1 1 1 1 1
: : : : ; :
Indicacion de  Activo i
estado forzado
Inactivo N t

B Los enlaces
- Forzado ON: permite forzar y mantener encendido el circuito de iluminacion.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: encendido de la luz.
Apertura del contacto de entrada: final del forzado.

- Forzado ON boton-pulsador: permite forzar y mantener encendido el circuito de iluminacién con un botén-pulsador.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: encendido de la luz.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.
Un segundo cierre del contacto de entrada provoca el final del forzado.

Nota: Esta funcion solo esta disponible con productos de entradas con botdon pulsador que disponen de LED para la indicacion
del estado.
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- Forzado OFF: permite forzar y mantener apagado el circuito de iluminacion.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: extincion de la luz.
Apertura del contacto de entrada: final del forzado.

- Forzado OFF boton-pulsador: permite forzar y mantener apagado el circuito de iluminacién con un botén-pulsador.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: extincion de la luz.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.
Un segundo cierre del contacto de entrada provoca el final del forzado.

Nota: Esta funcion solo esta disponible con productos de entradas con boton pulsador que disponen de LED para la indicacion
del estado.
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4.3.1.4 Automatisme

La funcién Automatismo permite controlar una salida en paralelo de la funcion ON/OFF. Las dos funciones tienen el mismo nivel
de prioridad. La ultima orden recibida actuara sobre el estado de la salida. Un objeto de control adicional se utiliza para activar o
desactivar el automatismo.

Ejemplo: cuando una salida es controlada por un boton-pulsador y en paralelo por un automatismo (temporizador, interruptor
crepuscular, estacion meteoroldgica...) se puede desactivar el automatismo por motivos de comodidad (vacaciones, fiestas...).

Principio de funcionamiento:

/

ON/OFF :
automatismo !

1

1

1

|
Activo

—

0 1
T Inactivo

1
1
1
|

I Inactivo

i >t

N
Automatismo
I Inac

I

l
desactivacion ;’“VO

;

:

1

|

l >t

Activo

automatismo
desactivacion

— - —

Estado I i
Inactivo

o
e e Sy e e
) T S &

0 T
l

e -

|
T
'
'

y

1

Salida

>t

B Los enlaces
- Automatismo ON: permite encender el circuito de iluminacién con el automatismo.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: encendido de la luz.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

- Automatismo OFF: permite apagar el circuito de iluminacién con el automatismo.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: extincion de la luz.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.
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- ON/OFF automatismo: permite encender o apagar el circuito de iluminacion con el automatismo (interruptor).

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: encendido de la luz con el ultimo nivel memorizado.
Apertura del contacto de entrada: extincion de la luz.

- Automatismo desactivacion: permite desactivar el automatismo.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: automatismo desactivado.
Apertura del contacto de entrada: automatismo activado.

- Automatismo desactivacion boton-pulsador: permite desactivar el automatismo con un botén-pulsador.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: automatismo desactivado.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.
Un segundo cierre del contacto de entrada provoca la activacion del automatismo.

Nota: Esta funcion solo esta disponible con productos de entradas con boton pulsador que disponen de LED para la indicacion
del estado.
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4.3.1.5 Corte

La funcién Corte permite forzar una salida en OFF.

Prioridad: Corte > Forzado > Funcién basica.

Esa orden tiene la maxima prioridad. Ninguna otra orden se tiene en cuenta si el modo esta activo. El estado de la salida se
memoriza pero no se aplica. Al final del corte, la salida conmuta en el estado tedrico sin Corte (memorizacion).

Ejemplo: Funcion Corte

ON/OFF 1 T 0 T 1 T 0 T
1 L > t
1 1
1 1
1 1
1 1
1 ]
corte |° : 1 1 0 0 :
1 1
i 1 H H >t
| : : :
1 1
Salida
0 > t
1 : : 1
: 1 1 !
Indicacion estado ON/ ON OFF ON OFF
OFF
>t
B Los enlaces
- Corte: permite forzar una salida en off.
Entradas Salidas
Cierre del contacto de entrada: forzado de la salida en off.
Apertura del contacto de entrada: vuelve al estado de la salida antes del corte (memorizacion).
TXAB04D - TXA606B/D - TXA608B/D - TXA610B/D 64 6T 8719-00c

TXM616D - TXM620D - TXB602F



:hager

4.3.1.6 Escena

La funcion Escena permite agrupar un conjunto de salidas que pueden ponerse en un estado predefinido ajustable. Cada salida
puede integrarse en 8 escenas diferentes.

Principio de funcionamiento:

ON ON OFF
ON/OFF T
' - t
Indicacion estado ON/OFF ON T OFF ]‘ ON T OFF T ON T
| | ] 1 t

1

AEscena 1I Escena 1 Esceng 1 Escena 1

Escena memorizacion ejecucion I memorizacion ejecucion
1

I
I
n

1 : %’ t

1 ' '

Salida

>t

Aprendizaje y memorizacion de las escenas
Este proceso permite modificar y memorizar una escena. Por ejemplo, mediante accion local en los botones-pulsadores situados
en la habitacién o mediante el envio de valor procedente de una interfaz de visualizacion.

Para el inicio o la memorizacion de escenas, se deben transmitir los valores siguientes:

Nimero escena Inicio de la escena Memorizacion de la escena
(Valor del objeto: 1 byte) (Valor del objeto: 1 byte)
1-64 = NUmero escena -1 = NUmero escena +128
Ejemplos
1 0 128
2 1 129
3 2 130
64 63 191
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Memorizacién de una escena con el botdn-pulsador situado en la habitacion.
* Active la escena con una pulsacién corta en el emisor que activa la escena.
* Ponga las salidas (lluminacion, Persianas...) en el estado deseado con los controles locales habituales (botdn-pulsador,
mando a distancia...).
* Memorice el estado de las salidas con una pulsacién larga de méas de 5 s en el emisor que activa la escena. La
memorizacion se indica con la activacion momentanea de las salidas.

| 100%

| 50%

<1s L 75%

Aprendizaje y memorizacion en el producto
Este procedimiento permite modificar una escena mediante una accion local en los botones-pulsadores situados en la parte
frontal de los productos.

e Active la escena mediante una pulsacion corta en el botén-pulsador de ambiente que activa la escena,

* Ponga el producto en modo Manu y ponga las salidas en el estado deseado mediante pulsaciones de los botones

pulsadores asociados a las salidas,

¢ Vuelva en modo Auto,

e Memorice la escena mediante una pulsaciéon de mas de 5 en el botén-pulsador que activa la escena,

e La memorizacion se indica mediante la inversion del estado de las salidas implicadas durante 3 s.

B Los enlaces

- Escena: la escena esta activada mediante la pulsacion de un botén-pulsador.

Entradas Salidas

QD

Cierre del contacto de entrada: activacion de la escena.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir el nimero de escena para el cierre del contacto de entrada.

Seleccionar la funcién >
Salidas seleccionadas : 1 Q"

E:

Numero escena

Enlazar
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- Escena interruptor: la escena esta activada segun la apertura o el cierre del contacto de entrada.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: activacion de la escena 1.
Apertura del contacto de entrada: activacion de la escena 2.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir el nimero de escena para el cierre y la apertura del contacto de entrada.

Seleccionar la funcién

Salidas seleccionadas : 1 :9?-:

-
-1-1 E.J Interrupt

Escena namero 1

Escena numero 2
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4.3.2 Funciones de las salidas persianas/toldos

Posicionamiento de las lamas horizontales
Los accionadores con motores de persianas con 2 finales de carrera permiten alcanzar una posicion determinada de la

proteccion solar a través de un ajuste especifico en porcentaje. El final de carrera alto (proteccién solar completamente
levantada) se controla a través del valor "0%" o el especificado como estado.

Proteccion solar (lamas) completamente subida (Final de carrera alto: 0%)

Objeto: Posicion en %

Si se requiere la posicidn baja, el accionador de la persiana especifica este dato como posicion para la proteccion solar 100% o
el alcance del final de carrera bajo (Proteccion solar totalmente bajada). Se identifica mediante este valor. Si una persiana
desciende desde el final de carrera alto, las lamas basculan primero a una posicion casi vertical y la proteccion solar desciende
hasta el final de carrera bajo con las lamas cerradas.

Si la persiana se encuentra en el final de carrera bajo y las lamas estan completamente cerradas, la posicion de la lamas se
define como vertical e igual a 100%. Sin embargo, las lamas completamente cerradas no suelen mostrar una posicion
perfectamente vertical (« = 180°), sino que forman un pequefo angulo con la vertical.

Proteccion solar y lamas cerradas (Final de carrera bajo: 100%, Posicion de las lamas:
100%)

Objeto: Posicion en %

A partir de su posicién vertical (completamente cerradas, 100%), las lamas pueden orientarse hasta la posicién horizontal
(completamente abiertas, 0% o a = 90°) En este caso, el motor de persiana usado determina si esta modificacion de la posicion
puede realizarse de manera fluida mediante encadenamiento de varios minipasos sucesivos de inclinacidn o si esta modificacion
so6lo es posible mediante algunos pasos de inclinacion (Al igual que para los motores estandar).

Lamas en posicién horizontal (0%, « = 90°)

Objeto: Posicion lamas en %

) V)]

gr///_l

Con persianas estandar, la posicion de las lamas desde la horizontal puede modificarse todavia mas, hasta que la inclinacion de
la posicion de las lamas llega a su término y empieza la subida de las persianas. En ese momento, las lamas forman un angulo
comprendido entre 0° y 90° con la vertical.
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Posicion de las lamas al principio del desplazamiento de apertura (Subir)

Objeto: Posicion lamas en %

Posicién de las lamas verticales
En el caso de una proteccion solar o visual instalada en el interior, compuesta de lamas verticales accionadas por un motor de

persiana, la posicidn en la que las lamas estan completamente abiertas se controla o se identifica como posicién de las lamas al
0%. Las lamas forman un angulo de 90° con la direccién del desplazamiento, pasando de la proteccion antideslumbramiento
completamente abierta a la proteccion antideslumbramiento completamente cerrada.

Lamas verticales completamente abiertas (Posicion de las lamas 0%)

Objeto: Posicion lamas en %

Si las lamas estan completamente cerradas, esta posicidon se controla o se identifica como posicién de las lamas al 100%. Se
trata de la posicién en la que la proteccion antideslumbramiento llega delante de la ventana, desde su final de carrera lateral. En
este caso, el angulo formado por las lamas con el sentido del desplazamiento es ligeramente > 0°.

Lamas verticales completamente cerradas (Posicién de las lamas 100%)

Objeto: Posicion lamas en %

E////

Si la proteccion antideslumbramiento vuelve a la posicion inicial (es decir, abierta), las lamas verticales se orientan en una
posicion ligeramente inferior a 180°.

Lamas verticales al principio del desplazamiento Apertura
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4.3.2.1 Parametros de una via
Estos parametros estan disponibles para cada salida individualmente (Par).

Parametro

= TXAE10-1-1 x

Tipo de cierre
Posicion sol
Nivel alama viento

Posicidn al activarse la
alarma viento

Alarma lluvia

Posicién al activarse la
alarma pluie

Duracién de subida total

Duracion de bajada total

Cierre de los relés para
inelinacidn (ms)

Nimero total de
inclinaciones

Descripcion

hager

Valor

Tipo de cierre

Este parametro define el tipo de cierre usado por las salidas
implicadas. Un funcionamiento de tipo persiana y toldo da acceso a
parametros adicionales para controlar la inclinacién de las lamas.

Persiana
Persiana y toldo*

Parametro Descripcion Valor
Duracion de subida total Este parametro define la duracién del cierre del contacto de salida 1...120*...500 s
para una subida completa.
Parametro Descripcion Valor
Duracion de bajada total Este parametro define la duracion del cierre del contacto de salida 1...120*..500 s
para una bajada completa.
Parametro Descripcion Valor

Cierre de los relés para
inclinacion (ms)

Este parametro permite definir la duracion del cierre de los contactos
para realizar una inclinacién basica de las lamas.

1...150*...2500 ms

Parametro

Descripcion

Valor

Numero total de
inclinaciones

Este parametro define el numero total de inclinaciones basicas para
pasar las lamas de la posicién inclinada hacia abajo a la posicion
inclinada hacia arriba.

1...12*..50

Nota: Antes de ajustar el Numero total de inclinaciones es necesario definir la duracién del cierre de los contactos para realizar
una inclinacion basica de las lamas.

* Valor por defecto

TXA604D - TXA606B/D - TXA608B/D - TXA610B/D 70

TXM616D - TXM620D - TXB602F

6T 8719-00c



:hager

4.3.2.2 Subir/bajar

- Subir estor: permite subir o detener un estor, o inclinar las lamas de un estor.

Entradas Salidas

Cierre breve del contacto de entrada: cierre breve del contacto de salida subir.
Cierre prolongado del contacto de entrada: cierre temporizado del contacto de salida subir.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

Nota: Si interviene un cierre breve del contacto de entrada durante la temporizacion, el contacto de salida se abre (funcion stop).

- Bajar estor: permite bajar o detener un estor, o inclinar las lamas de un estor.

Entradas Salidas

Cierre breve del contacto de entrada: cierre breve del contacto de salida bajar.
Cierre prolongado del contacto de entrada: sortie montée cierre temporizado del contacto de salida bajar.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

Nota: Si interviene un cierre breve del contacto de entrada durante la temporizacion, el contacto de salida se abre (funcion stop).

- Subir persiana: permite subir o detener una persiana enrollable.

Entradas Salidas

Cierre prolongado del contacto de entrada: cierre temporizado del contacto de salida subir.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

Nota: Si interviene un cierre breve del contacto de entrada durante la temporizacion, el contacto de salida se abre (funcion stop).

- Bajar persiana: permite bajar o detener una persiana enrollable.

Entradas Salidas

Cierre prolongado del contacto de entrada: sortie montée cierre temporizado del contacto de salida bajar.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

Nota: Si interviene un cierre breve del contacto de entrada durante la temporizacion, el contacto de salida se abre (funcion stop).
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- Subir/bajar: permite subir o descender una persiana enrollable o un estor mediante un interruptor.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado del contacto de salida subir.
Apertura del contacto de entrada: sortie montée cierre temporizado del contacto de salida bajar.

- Bajar/Subir: permite subir o descender una persiana enrollable o un estor mediante un interruptor.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: sortie montée cierre temporizado del contacto de salida bajar.
Apertura del contacto de entrada: cierre temporizado del contacto de salida subir.

- Subir interruptor: permite subir una persiana enrollable o un estor mediante un interruptor.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado del contacto de salida subir.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

- Bajar interruptor: permite bajar una persiana enrollable o un estor mediante un interruptor.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: sortie montée cierre temporizado del contacto de salida bajar.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

- Subir/stop: permite subir o detener una persiana enrollable o un estor mediante un interruptor.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado del contacto de salida subir.
Apertura del contacto de entrada: apertura de contacto de salida (funcién stop).

- Bajar/stop: permite bajar o detener una persiana enrollable o un estor mediante un interruptor.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: sortie montée cierre temporizado del contacto de salida bajar.
Apertura del contacto de entrada: apertura de contacto de salida (funcion stop).
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4.3.2.3 Posicion de la persiana o del estor

- Posicion persianas: permite posicionar una persiana enrollable o un estor a la altura deseada en funcién de un valor en
%.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para el posicionamiento de la persiana o del estor.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir el valor en % de la posicion de la persiana (0%: posicion alta, 100%: posicion
baja).

Seleccionar la funcion X

Salidas seleccionadas :

Posicién 1 (0-
100%)

- Posicion lamas: permite posicionar las lamas de un estor en funcién de un valor en %.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para la inclinacién de las lamas del estor.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir el valor en % de la posicion de las lamas del estor (0%: lamas abiertas, 100%:
lamas cerradas).

Seleccionar la funcién x

Salidas seleccionadas :

Posicion lamas 1
{0-100%)
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- Posicidon persiana y lamas: permite posicionar una persiana enrollable o un estor a la altura deseada y las lamas de un
estor en funcién de un valor en %.

Entradas Salidas

D

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para el posicionamiento de la persiana o del estor
y para la inclinacién de las lamas del estor.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir el valor en % de la posicion de la persiana (0%: posicion alta, 100%: posicion
baja) y el valor en % de la posicion de las lamas del estor (0%: lamas abiertas, 100%: lamas cerradas).

Seleccionar la funcion ><
Salidas seleccionadas :
F-1-

Posicion 1 (0-
100%)

Posicién lamas 1
(0-100%)

- Posicion persiana interruptor: permite posicionar una persiana enrollable o un estor a la altura deseada en funcién de
un valor en % mediante un interruptor.

Entradas Salidas

D

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para la posicion 1 de la persiana o del estor.
Apertura del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para la posicion 2 de la persiana o del estor.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir los valores en % de las posiciones 1y 2 de la persiana (0%: posicion alta, 100%:
posicion baja).

Seleccionar la funcion b4
Salidas seleccionadas :

F-1-1 Interruptor

Posicion 1 (0-
100%)

Posicion 2 (0-
100%)

Enlazar
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- Posicion lamas interruptor: permite posicionar las lamas de un estor en funcién de un valor en % mediante un
interruptor.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para la posicion 1 de las lamas del estor.
Apertura del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para la posicion 2 de las lamas del estor.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir los valores en % de las posiciones 1y 2 de las lamas del estor (0%: lamas
abiertas, 100%: lamas cerradas).

Seleccionar la funcion >
Salidas seleccionadas :

Interruptor

Posicién lamas 1
(0-100%)

Posicién lamas 2
[0-100%)

Enlazar

- Posicidn persiana y lamas interruptor: permite posicionar una persiana enrollable o un estor a la altura deseada y las
lamas de un estor en funcion de un valor en % mediante un interruptor.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para la posiciéon 1 de la persiana o del estor y para
la posicion 1 de las lamas del estor.

Apertura del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para la posicion 2 de la persiana o del estor y
para la posicién 2 de las lamas del estor.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir los valores en % de las posiciones 1y 2 de la persiana (0%: posicion alta,

100%: posicion baja) y los valores en % de las posiciones 1 y 2 de las lamas del estor (0%: lamas abiertas, 100%: lamas
cerradas).

Seleccionar la funcién X

Salidas seleccionadas :

Interruptor pr

Posicion lamas 1
(0-100%)

Posicion 1 [0-
100%)

Posicion 2 (0-
100%)

Posicion lamas 2
{0-100%)
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4.3.2.4 Forzado
La funcién Forzado permite forzar una salida a un estado definido.
Prioridad: Alarma > Forzado > Funcién basica.

Al final del forzado, la salida vuelve al estado que tenia antes del forzado (Funcién memorizacion).

Principio de funcionamiento:

Subir/bajar

BajarI Subir T Subir T
t

Forzado para subir :Forzado para bajar Forzado para bajar

Final del forzado Final del forzado Final del
forzado
) ! 1 t

1 [
I - 1 ’ [

Control de forzado

Activo

Indicacion de
estado forzado

Inactivo

100%

Salida persiana  50%

toldo
0%

Estado anterior a inicio forzado

B Los enlaces

- Forzado para subir: permite forzar la subida de una persiana enrollable o de un estor.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: activacion del forzado y cierre temporizado del contacto de salida para subir.
Apertura del contacto de entrada: final del forzado.

- Forzado Subir botén pulsador: permite forzar la subida de una persiana enrollable o de un estor mediante un botén
pulsador.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: activacion del forzado y cierre temporizado del contacto de salida para subir.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.
Un segundo cierre del contacto de entrada provoca el final del forzado.

Nota: Esta funcion solo esta disponible con productos de entradas con botdn pulsador que disponen de LED para la indicacion
del estado.
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- Forzado para bajar: permite forzar la bajada de una persiana enrollable o de un estor.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: activacion del forzado y cierre temporizado del contacto de salida para bajar.
Apertura del contacto de entrada: final del forzado.

- Forzado Bajar boton pulsador: permite forzar la bajada de una persiana enrollable o de un estor mediante un botén
pulsador.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: activacion del forzado y cierre temporizado del contacto de salida para bajar.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

Un segundo cierre del contacto de entrada provoca el final del forzado.

Nota: Esta funcion solo esta disponible con productos de entradas con botdn pulsador que disponen de LED para la indicacion
del estado.
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4.3.2.5 Alarma

La funcion Alarma permite colocar una persiana enrollable o un toldo en un estado predefinido ajustable.

Prioridad: Alarma> Forzado > Funcién basica.

La alarma impide cualquier accién hasta el envio de una orden de final de alarma.

Se pueden ajustar hasta 2 alarmas (Alarma Viento > Alarma lluvia).

El cambio de estado de la salida, cuando aparece una alarma, se define con el parametro (Subir, Bajar, Posicién sin cambiar).
Después de la alarma, la persiana o el estor vuelve a la posicidn que existiria si ninguna alarma hubiera tenido lugar.

Principio de funcionamiento:
Ejemplo:

- Posicién al activarse la alarma pluie: subir.
- Posicién al activarse la alarma viento: bajar.

Alarma lluvia 0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 0 0
1 ] t
] ]
] 1
Alarma Viento ! !
0 Ok O 0 0 1 1 1 0 0 0 0 0
1
i :
: , : t
I " L
1 I
100% e —— e e e e b R T S e i
H ] i
. Salida 50% d ) % N
persiana toldo H J !
0% i L 1 t
t T
Alarmas ! Alarma lluvia activada : Alarma lluvia activada : Alarma lluvia activada ! Alarmas
desactivadas |  Alarma viento desactivada Alarma viento | Alarma viento ' desactivadas

activada desactivada

Cuando varias alarmas se activan al mismo tiempo, las 6rdenes asociadas a la alarma que dispone la prioridad mas elevada se
ejecutaran.

Para las alarmas, los enlaces se realizan de 2 formas:
- Los enlaces clasicos: La informacién de alarma se transmite a través de un producto de entrada conectado al bus KNX.
De ese modo, la informacion puede proceder de un dispositivo que no sea KNX que disponga de una salida con contacto
seco.
- Los enlaces automaticos: La informacion de alarma se transmite directamente al bus KNX. En general procede de una
estacion meteoroldgica conectada al bus KNX. En este caso, el enlace se realiza mediante simple parametraje.

B Los enlaces

- Alarma Viento: permite poner la persiana enrollable o el estor en una posicion definida cuando la alarma esta activada.

Entradas Salidas

QD

Cierre del contacto de entrada: activacion de la alarma viento.
Apertura del contacto de entrada: final de la alarma.

La posicion de la persiana enrollable o del estor se define mediante un parametro.

Nivel alama viento Mo alarma

Posicion al activarse la Inar
alarma viento
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Parametro Descripcion Valor
Posicion al activarse la Durante la alarma viento, la salida persiana/estor:
alarma viento No cambia Inactivo*
Acciona el contacto de subida Subir
Acciona el contacto de bajada Bajar

Nota: El parametro Nivel alarma viento no se tiene en cuenta con este tipo de enlace.

- Alarma lluvia: permite poner la persiana enrollable o el estor en una posicion definida cuando la alarma esta activada.

Entradas Salidas

QD

Cierre del contacto de entrada: activacion de la alarma lluvia.
Apertura del contacto de entrada: final de la alarma.

La posicion de la persiana enrollable o del estor se define mediante un parametro.

Alarma lluvia Mo

Posician al activarse la
alarma pluie

Parametro Descripcion Valor
Posicion al activarse la Permite definir el estado de la salida de la persiana cuando aparece la | Inactivo*
alarma pluie alarma por lluvia. Subir

Bajar

Nota: El parametro Nivel alarma lluvia no se tiene en cuenta con este tipo de enlace.

B Los enlaces automaticos

Este enlace se realiza segun la configuracién de los productos.
- Alarma Viento: permite poner la persiana enrollable o el estor en una posicién definida cuando la alarma esta activada.

Para la alarma por viento, debe consultar la configuracion de las persianas.

Nivel alama viento Mo alarma

Posicion al activarse la
alarma viento

Parametro Descripcion Valor
Nivel de alarma por viento | Permite activar la salida de la persiana cuando aparece la alarma por | Sin alarma por viento*
viento 1,2 0 3. Nivel 1
Nivel 2
Nivel 3

Alarma viento 1: Alarma activa si velocidad del viento > 4 m/s (14.4km/h)
Alarma viento 2: Alarma activa si velocidad del viento > 8 m/s (28.8km/h)
Alarma viento 3: Alarma activa si velocidad del viento > 12 m/s (43.2km/h)

Nota: Consulte la documentacion de la estacion meteorologica para mas precisiones.

* Valor por defecto
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Parametro Descripcion Valor
Posicion al activarse la Durante la alarma viento, la salida persiana/estor:
alarma viento No cambia Inactivo*
Acciona el contacto de subida Subir
Acciona el contacto de bajada Bajar

- Alarma lluvia: permite poner la persiana enrollable o el estor en una posicion definida cuando la alarma esta activada.

Para la alarma por lluvia, debe consultar la configuracion de las persianas.

Alarma lluvia MNo

Posician al activarse la Inactivo
alarma pluie

Parametro Descripcion Valor
Alarma lluvia Permite activar la salida de la persiana cuando aparece | Si
la alarma por lluvia. No*
Parametro Descripcion Valor
Posicién al activarse la Permite definir el estado de la salida de la persiana Inactivo*
alarma pluie cuando aparece la alarma por lluvia. Subir
Bajar

* Valor por defecto
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4.3.2.6 Automatisme

La funcién Automatismo permite controlar una salida en paralelo de la funcién Subir/bajar o Inclinacién de las lamas/stop.
Las funciones tienen el mismo nivel de prioridad. La ultima orden recibida actuard sobre el estado de la salida.
Un objeto de control adicional se utiliza para activar o desactivar el automatismo.

Ejemplo: cuando una salida es controlada por un botén-pulsador y en paralelo por un automatismo (temporizador, interruptor
crepuscular, estacion meteoroldgica...) se puede desactivar el automatismo por motivos de comodidad (vacaciones, fiestas...).

Principio de funcionamiento:

Subir/bajar Subir Bajar Bajar Subir T Bajar
; T 1 T b t
1 | 1 1
! 1 1 1 1
1O1A 0,
Posicion en % | | A 100% 100% 0% 100% | I 0% i
automatismo ! 1 ! ! 1
1
! | i l |
] 1 1 1
T T T t t
1 1 1 1
| 1 | 1
1 I 1 1
Automatismo I I I A o
. L. 1 1 1 Inactivo 1
desactivacion I I I !
l ; : |
: : : : t
1 1 1 : 1
1 1 1 1
Estado ! ! ! A !
automatismo I 1 1 Inactivo !
. e | 1 1
desactivacion I | I I
1
i : i . t
| 1 1 1
1 I 1 1
1 I ] 1
100%
Salida
persiana  50%
toldo 0% t

B Los enlaces

- Automatismo posicidn persiana: permite posicionar una persiana enrollable o un estor a la altura deseada en funcién
de un valor en % mediante el automatismo.

Entradas Salidas

QD

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para el posicionamiento de la persiana o del estor.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir el valor en % de la posicion de la persiana (0%: posicion alta,100%: posicion
baja).

Seleccionar la funcién X

Salidas seleccionadas :

Posicién 1 (0-
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- Automatismo posicion lama: Permite posicionar las lamas de un estor en funcién de un valor en % mediante el
automatismo.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para la inclinacion de las lamas del estor.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir el valor en % de la posicion de las lamas del estor (0%: lamas abiertas, 100%:
lamas cerradas).

Seleccionar la funcion X
Salidas seleccionadas :

-1- Ful:

Posicion lamas 1
(0-100%)

Enlazar

- Automatismo persiana posicidn y lamas: permite posicionar una persiana enrollable o un estor a la altura deseada y
las lamas de un estor en funcion de un valor en % mediante el automatismo.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para el posicionamiento de la persiana o del estor
y para la inclinacion de las lamas del estor.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir el valor en % de la posicion de la persiana (0%: posicion alta, 100%: posicion
baja) y el valor en % de la posicion de las lamas del estor (0%: lamas abiertas,100%: lamas cerradas).

Seleccionar la funcion X

Salidas seleccionadas :
Foi1-
Posicion 1 (0-
100%)

Posicién lamas 1

{0-100%)

Enlazar
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- Automatismo posicion persiana interruptor: permite posicionar una persiana enrollable o un estor a la altura deseada
en funcion de un valor en % mediante un interruptor y el automatismo.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para la posicion 1 de la persiana o del estor.
Apertura del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para la posicién 2 de la persiana o del estor.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir los valores en % de las posiciones 1y 2 de la persiana (0%: posicion alta, 100%:
posicion baja).
Seleccionar la funcien >
Salidas seleccionadas :

Interruptar aut

Posicion 1 (0-
100%)

Posicion 2 (0-
100%)

Enlazar

- Automatismo posicién lama inter: permite posicionar las lamas de un estor en funcién de un valor en % mediante un
interruptor y el automatismo.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para la posicion 1 de las lamas del estor.
Apertura del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para la posicion 2 de las lamas del estor.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir los valores en % de las posiciones 1y 2 de las lamas del estor (0%: lamas
abiertas, 100%: lamas cerradas).

Seleccionar la funcion X

Salidas seleccionadas :

S1-12@®
2z

Interruptor autarr

Posicién lamas 1
(0-100%)

Posicién lamas 2

(0-100%)

Enlazar
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- Automatismo persiana posicion y lama inter: permite posicionar una persiana enrollable o un estor a la altura deseada
y las lamas de un estor en funcion de un valor en % mediante un interruptor o un automatismo.

Entradas Salidas

D

Cierre del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para la posicidon 1 de la persiana o del estor y para
la posicion 1 de las lamas del estor.

Apertura del contacto de entrada: cierre temporizado de los contactos de salida para la posicion 2 de la persiana o del estor y
para la posicién 2 de las lamas del estor.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir los valores en % de las posiciones 1y 2 de la persiana (0%: posicion alta,
100%: posicion baja) y los valores en % de las posiciones 1y 2 de las lamas del estor (0%: lamas abiertas, 100%: lamas
cerradas).

Seleccionar la funcién x
Salidas seleccionadas :

Interruptor autormatismo

Posicion lamas 1
(0-100%)

Posicion 1 (0-
100%)

Posicion 2 (0-
100%)

Posicion lamas 2
(0-100%)

- Automatismo desactivacion: permite desactivar el automatismo.

Entradas Salidas

QD

Cierre del contacto de entrada: automatismo desactivado.
Apertura del contacto de entrada: automatismo activado.

- Automatismo desactivacion boton-pulsador: permite desactivar el automatismo con un botén-pulsador.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: automatismo desactivado.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.
Un segundo cierre del contacto de entrada provoca la activaciéon del automatismo.

Nota: Esta funcion solo esta disponible con productos de entradas con botdn pulsador que disponen de LED para la indicacion
del estado.
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La funcién Escena permite agrupar un conjunto de salidas que pueden ponerse en un estado predefinido ajustable. Cada salida

puede integrarse en 8 escenas diferentes.

Durante la memorizacién de la escena, la posicion y la inclinacion de las lamas se memorizan.

Principio de funcionamiento:

A . |
Subir/bajar Subir Subir
i T >
' I
/] | '
. L. Sto| 1 ! Sto
Inclinacion/stop | P P 0
]
I . t
I
1 e
i X | | | ) -
M : I ] ' I I
I X | I ! '
Numero escena | ! | E{;ce_na 1 ! Escena 1
I | menporlzacpon | ejecucion
]
1 ' | ' !
\ o L ' - ot
100% 1 i I ! i ] : !
’ ! I ! : :/ ! 1
Salida persiana toldo 50% f====== Lo I[ <= _: ________ s e e e e e o == _
I I |
0% '/ ! - ! | 1 : I .
! ; ] T I T t
I ] 1 I 1
/] I : i | I 1
I | i 1 o :
Posicién de las lamas % : ! | g ! | g
! by [ | I
! ! 1 I
1 i :_; t

Aprendizaje y memorizacion de las escenas

Lamas cerradas

Lamas abiertas

Lamas cerradas

Este proceso permite modificar y memorizar una escena. Por ejemplo, mediante accidn local en los botones-pulsadores situados
en la habitacién o mediante el envio de valor procedente de una interfaz de visualizacion.

Para el inicio o la memorizacion de escenas, se deben transmitir los valores siguientes:

Numero escena Inicio de la escena Memorizacion de la escena
(Valor del objeto: 1 byte) (Valor del objeto: 1 byte)

1-64 = NUmero escena -1 = NUmero escena +128

Ejemplos

1 0 128

2 1 129

3 2 130

64 63 191
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Memorizacién de una escena con el botdn-pulsador situado en la habitacion.
e Active la escena con una pulsacién corta en el emisor que activa la escena,
* Ponga las salidas (lluminacion, Persianas...) en el estado deseado con los controles locales habituales (botdn-pulsador,
mando a distancia...),
* Memorice el estado de las salidas con una pulsacién larga de méas de 5 s en el emisor que activa la escena. La
memorizacion se indica con la activacion momentanea de las salidas.

| 100%

| 50%

<1s L 75%

Aprendizaje y memorizacion en el producto
Este procedimiento permite modificar una escena mediante una accion local en los botones-pulsadores situados en la parte
frontal de los productos.

e Active la escena mediante una pulsacion corta en el botén-pulsador de ambiente que activa la escena,

* Ponga el producto en modo Manu y ponga las persianas o los estores en el estado deseado mediante pulsaciones de los

botones pulsadores asociados,

¢ Vuelva en modo Auto,

¢ Memorice la escena mediante una pulsacion de mas de 5 en el botén-pulsador que activa la escena,

e La memorizacion se indica mediante la inversion del estado de las salidas implicadas durante 3 s.

B Los enlaces

- Escena: la escena esta activada mediante la pulsacion de un botén-pulsador.

Entradas Salidas

QD

Cierre del contacto de entrada: activacion de la escena.
Apertura del contacto de entrada: sin accion.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir el nimero de escena para el cierre del contacto de entrada.

Seleccionar la funcion b4

Salidas seleccionadas :

E:

Escena nimero 1
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- Escena interruptor: la escena esta activada segun la apertura o el cierre del contacto de entrada.

Entradas Salidas

Cierre del contacto de entrada: activacion de la escena 1.
Apertura del contacto de entrada: activacion de la escena 2.

Nota: En el momento del enlace, se debe definir el nimero de escena para el cierre y la apertura del contacto de entrada.

Seleccionar la funcion X

Salidas seleccionadas :

Interrup a

Escena nimero 1

Escena nimero 2
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5.1 Especificaciones

TXB602F

Tension de alimentacion KNX 21..32V DC MBTS
Capacidad de desconexion H6AAC1230V™
Corriente de conmutacion con cos @ =0,8 max. 6A
Corriente de conmutacion minima 10 mA
Altura de servicio max. 2000 m
Grado de ensuciamiento 2
Tension transitoria 4kv
Grado de proteccion de la carcasa 1P20
Proteccion contra impactos IK 04
Clase de proteccion contra sobretensiones 11
Temperatura de funcionamiento -5°C...+45 °C
Temperatura de almacenamiento/transporte -20°C...+70°C
Numero maximo de ciclos de conmutacion a plena carga

ciclos/minuto 20
Capacidad de conexion 0,75 mm?Z...2,5 mm?
par max. de apriete 0.5Nm
Modelo con ranura en cruz PZ1
Estandares EN 50491-3 ; EN 60669-2-1
Dimensiones 44 x 43 x 22,5 mm
Consumo propio en el bus KNX:
tipico 7 mA
en reposo 5mA
Lamparas incandescentes 500 W
Lamparas halégenas 500 W
Transformador convencional 500 VA
Transformador electrénico 500 W
Lamparas fluorescentes
--sin balasto electronico 500 W
--con balasto electrénico 6x48 W
Lamparas de bajo consumo/Lampara LED 5x13W
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Tension de alimentacion KNX

DC 21..32 V MBTS

Capacidad de desconexidn ploA ACL 230V~
Lamparas incandescentes 1200 W
Lamparas halégenas 1200 W
Transformadores convencionales 1200 W
Transformadores eléctricos 1000 W
Lamparas fluorescentes:

--sin balasto electrénico 1000 W

--con balasto electrénico (mono/daa) 15x 36 W
Lamparas de bajo consumo 12x23W
Corriente de conmutacidn con cos @ = 0,8 max. 104
Corriente de conmutacion minima 100 mA 100 mA
Altura de servicio max. 2000 m
Grado de ensuciamiento 2
Tensign transitoria 4kV
Grado de proteccidn de la carcasa IP 20
Grado de proteccidn de la carcasa debajo del panel frontal 1P30
Proteccion contra impactos 1K 04
Clase de proteccidn contra sobretensiones 11
Temperatura de funcionamiento -5% ... #5°C
Temperatura de almacenamiento/transporte -20° ... +70°C

MNumero maximo de ciclos de conmutacion a plena carga

& ciclos/minuto

Capacidad de conexion

0,75 mm...2,5 mm?

Estandares

EN50491-3 ; EN60669-2-1

Version de 4f2 elementos

Energia disipada 3w
Potencia de alta corriente permitida por aparato max. 30 A
Consumo propio en el bus KNX:
--tipico 5 mA
-—-2n reposo 3 mA
Dimensiones 4 madulos, 4% 17,5 mm
Version de 63 elementos
Energia disipada 5W
Potencia de alta corriente permitida por aparato max. 45 A
Consumo propio en el bus KNX:
--tipico 5 mA
-—-2n reposo 3 mA
Dimensiones 4 madulos, 4% 17,5 mm

Version de 8/4 elementos

Tensién auxiliar

230V AC, +10%..-15%

240V, +6% .- 6%

Potencia de alta corriente permitida por aparato max. 60 A
Energia disipada B W
Consumo propio en el bus KNX:
--tipico 6 ma
-—-2n reposo 4 maA
Consumo propio en el bus KNX con conexion de red:

--tipico 2 mh
-—-2n reposo 2mA
Dimensiones 6 madulos, 6x 17,5 mm

Version de 10/5 elementos
Energia disipada 7W
Potencia de alta corriente permitida por aparato max. 75 A
Consumo propio en el bus KNX:
--tipico 6 ma
-—-2n reposo 4 maA
Dimensiones 6 madulos, 6x 17,5 mm

hager
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Tension de alimentacion KNX

DC 21..32V MBTS

Capacidad de desconexion H16A AC1 230V~
Lamparas incandescentes 2300 W
Lamparas halégenas 2300 W
Transformadores convencionales 1600 W
Transformadores eléctricos 1200 W
Lamparas fluorescentes:
--sin balasto electrénico 1200 W
--con balasto electrénico (mono/duo) 20x 36 W
Lamparas de bajo consumo 18x23 W
Corriente de conmutacion con cos @ = 0,8 max. 16 A
Corriente de conmutacion minima 100 mA 100 mA
Altura de servicio max. 2000 m
Grado de ensuciamiento 2
Tension transitoria 4 kv
Grado de proteccion de la carcasa 1P 20
Grado de proteccion de la carcasa debajo del panel frontal 1P30
Proteccidn contra impactos IK 04
Clase de proteccion contra sobretensiones 11
Temperatura de funcionamiento -5°... +45°C
Temperatura de almacenamiento/transporte -20° ... +70°C
Numero maximo de ciclos de conmutacion a plena carga
ciclos/minuto 6

Capacidad de conexion

0,75 mm?Z...2,5 mm?*

Estandares

EN50491-3 ; EN60669-2-1

Solo en las versiones de carga C

Lamparas fluorescentes con balasto electrénico conv., conexion en paralelo 1500 W, 200 pF
Version de 4/2 elementos
Energia disipada 8W
Potencia de alta corriente permitida por aparato max. 45 A
Consumo propio en el bus KNX:
--tipico 5mA
--en reposo 3mA
Dimensiones 4 modulos, 4x17,5mm
Version de 6/3 elementos
Energia disipada 12W
Potencia de alta corriente permitida por aparato max. 60 A
Consumo propio en el bus KNX:
--tipico 5mA
--en reposo 3mA
Dimensiones 4 modulos, 4x17,5mm

Version de 8/4 elementos

Tension auxiliar

230VAC,+10%..-15%

240V, +6 % ..- 6%

Potencia de alta corriente permitida por aparato max. 80A
Energia disipada 12w
Consumo propio en el bus KNX:
--tipico 6 mA
--en reposo 4 mA
Consumo propio en el bus KNX con conexion de red:
--tipico 2mA
--en reposo 2mA
Dimensiones 6 modulos, 6x17,5mm
Version de 10/5 elementos
Energia disipada 15W
Potencia de alta corriente permitida por aparato max. 100 A
Consumo propio en el bus KNX:
--tipico 6 mA
--en reposo 4 mA
Dimensiones 6 modulos, 6x17,5mm
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Tension de alimentacion KNX

DC 21...32 V MBTS

Capacidad de desconexion u16A AC1 230V~
Lamparas incandescentes 2300 W
Lamparas halégenas 2300 W
Transformadores convencionales 1500 VA
Transformadores eléctricos 1500 W
Lamparas fluorescentes:

--sin balasto electrénico 1000 W

--con balasto electrénico (mono/duo) 20x36 W

--con balasto electrénico conv., conexion en paralelo 1000 W, 130 pF
Ladmparas LED/bajo consumo 25x18W
Corriente de conmutacion con cos @ =0,8 max 16 A
Corriente de conmutacion minima 100 mA
Altura de servicio max. 2000 m
Grado de ensuciamiento 2
Tension transitoria 4kV
Grado de proteccion de la carcasa 1P20
Grado de proteccion de la carcasa debajo del panel frontal 1P30
Proteccion contra impactos IK 04
Clase de proteccion contra sobretensiones 11
Temperatura de funcionamiento -5°... +45°C
Temperatura de almacenamiento/transporte -20°...+70°C
Numero maximo de ciclos de conmutacion a plena carga

ciclos/minuto 6

Capacidad de conexion terminales roscados:

rigido

0,5 mm?Z... 6 mm?

flexible, con funda terminal

0,5 mm?Z...4 mm?

par max. de apriete

0.5Nm

Modelo con ranura en cruz

PZ1

Estandares

EN50491-3 ; EN60669-2-1

Versiones de 16/8 elementos

Energia disipada max. 20W
Potencia de alta corriente permitida por aparato max. 176 A
Consumo propio en el bus KNX:
--tipico 5mA
--en reposo 3mA
Dimensiones 8 médulos, 8x17,5mm
Versiones de 20/10
Energia disipada max. 25W
Potencia de alta corriente permitida por aparato max. 200 A
Consumo propio en el bus KNX:
--tipico 5mA
--en reposo 3 mA
Dimensiones 10 mddulos, 10x 17,5 mm
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5.2 Principales caracteristicas
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Numero méx. de direcciones de grupo 254 254 254 254 254 254 254
Numero max. de asociaciones 255 255 255 255 255 255 255
Objetos 20 40 60 80 100 160 200
5.3 Indice de los objetos
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